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TECNOLOGIA EM AUTOMACAO INDUSTRIAL



Fundamentos, concepcao, principios filosoficos e
finalidade do curso.

1.1. Apresentacao e objetivos do curso.

Curso Técnologico em Automacao Industrial tem por finalidade formar
profissionais de nivel superior de graduacdo, no ambito da educacgao
profissional de nivel tecnolégico, abrangendo o setor da area da industria e
informatica. O curso desenvolve no aluno as competéncias e habilidades
necessarias ao desempenho das fungdes descritas na matriz de referéncia da
area industrial, no que concerne a area de Automacao Industrial.

Duracao: 6 semestres.

Numero de vagas: 40 por semestre.

Periodo: Manha

Ingresso: Exame de Selecdo ou transferéncia de outros cursos da
mesma area.

1.1.1.Concepc¢ao:

O curso de Tecnologia em Automacao Industrial busca acompanhar
as tendéncias do mercado de trabalho e atender as demandas de regides com
potencial de industrializacdo, nas quais as aplicacdes das tecnologias de ponta
sdao fundamentais para que se produzam com qualidade os produtos
necessarios ao desenvolvimento do Pais ou para exportacao.

A luz dessa proposta, o aluno sera orientado a conduzir sua prépria
formacao intelectual e modelar sua individualidade profissional. O processo de
aprendizagem estimulara a criatividade, o pensamento e o raciocinio critico e
analitico, formatando e consolidando habilidades dos alunos.

O compromisso da instituicdo sera o acompanhamento do aluno
através da orientacao para aprendizagem, proporcionando oportunidades para
sua formacdo e desenvolvimento na especialidade de Gestao Financeira,
avaliacOes e respectivo feedback.

1.1.2.Publico

Alunos oriundos dos cursos de segundo grau (tradicionais ou técnicos),
ou profissionais que atuam no mercado, com formagcdo académica de nivel
superior, € que queiram aprimorar 0s seus conhecimentos em novos conceitos
de gestao de negocios.



1.1.3.0bjetivo Geral do curso

O Curso tem por objetivo geral capacitar profissionais de automacgéao
para atuarem nas areas de manufatura, manutencao e integracao de sistemas
automatizados.

1.1.4.0bjetivos Especificos do Curso

Os objetivos especificos do Curso sao a formacao de profissionais da
area de automacao industrial com atribuicbes de planejar servigos, programar
atividades, administrar e gerenciar recursos, promover 0 avango tecnoldgico,
buscando a melhora nas condigdes de seguranca, da qualidade de vida, da
saude e do meio ambiente, incumbindo-se das seguintes habilidades e
competéncias:

- Supervisdo, coordenacdo e orientacdo técnica de equipes de
instalagdo, montagem, operagdo, reparo € manutencdo de uma planta de
controle;

- Estudo, planejamento, registro e especificacdo de equipamentos de
uma planta industrial automatizada;

- Estudo de viabilizagdo técnico-econémica de uma planta industrial
automatizada;

- Assisténcia, assessoria e consultoria referentes a instrumentos e
equipamentos de controle de automacéao industrial;

- Direcdo de obras e servicos técnicos referentes a automacgao
industrial;

- Vistoria, pericia, avaliagdo, arbitramento, laudo e parecer técnico
referentemente a areas afetas a automacao industrial;

- Desempenho de cargo e fungdo técnica especificas na sua area de
graduacao;

- Exercicio de atividades voltadas para o ensino, pesquisa, analise,
experimentacao, ensaio e divulgacao técnica referentemente ao campo da
automacao industrial;

- Elaboracéo de orgamentos referentes a instrumentos e equipamentos
de controle de processos;

- Padronizacao, mensuracao e controle de qualidade;

- Execucédo de obras e servigos técnicos de uma planta de controle;

- Fiscalizacao de obras e servicos técnicos de uma planta de controle;

- Producéo técnica e especializada de equipamentos e instalacées de
acionamento, automacao e controle.



- Execucdo de trabalhos técnicos, referentemente as &reas afetas a
automacao industrial;

- Especificacado de instrumentos e equipamentos para o funcionamento
de uma planta industrial;

- Selecdo de novas tecnologias, levando-se em conta caracteristicas
técnicas, humanas, econémicas e gerenciais de sistemas de manufaturas;

- Operacao e manutencao de equipamentos e instalagcdo de uma planta
industrial.

1.2. Relevancia ou necessidade social do curso e
justificativa

A ideia geratriz dos Cursos de Tecnologia esta ligada a formacao de
profissionais altamente qualificados para suprir faixas de mercado que
demandam competéncia especifica ho dominio e difusdo do conhecimento e
possam contribuir, de maneira prépria, ao desenvolvimento econdmico do pais.

A oferta desses cursos deve levar em conta que os grandes desafios
enfrentados pelos paises estdo hoje intimamente relacionados com as
continuas e profundas transformacbes sociais, ocasionadas pela velocidade
com que tém sido gerados novos conhecimentos cientificos e tecnolégicos, sua
rapida difusdo e uso pelo setor produtivo e pela sociedade em geral.

Nesta nova realidade, tornam-se cada vez mais elevadas as
qualificacdes exigidas para os postos de trabalho, em qualquer dos setores de
producdo, fato que coloca uma grande pressdo sobre as necessidades
educacionais da populacdo. A preparagdo de profissionais com visdo
sistematica e especializados em determinados ramos do conhecimento torna-
se necessaria, devendo os Cursos Superiores de Graduacao Tecnoldgica ser
estruturados, no sentido de preparar profissionais com visdo global e, ao
mesmo tempo, com especializacdo nos processos. Devem propiciar aquisicao
de competéncia técnica e capacidade gerencial e oferecer uma atuacao
pedagdgica predominantemente pratica, de forma a assegurar uma soélida
formacao nas suas areas de atuacgao.

A linha determinante da competéncia técnica dos cursos propostos é,
dentre suas caracteristicas, a que fornece aos profissionais sua capacitacao
tecnoldgica. Deve assegurar condicoes de desempenho profissional e garantir
a indispensavel integracao das fases de producao, geracao, aperfeicoamento,
dominio e emprego de tecnologias.

Uma segunda linha determinante e fundamental na estruturagdo do
curso esta relacionada a gestdo dos processos produtivos/tecnoloégicos. A
metodologia de ensino devera assegurar a capacidade gerencial baseada na



cooperacao, na lideranca, na mudanca comportamental e na comunicacédo —
base do relacionamento interpessoal. Buscar-se-a a formacao do cidadao, com
visdo humanistica da profissdo e da sociedade, somando-se a necessaria
competéncia técnica a consciéncia critica.

Os Cursos Superiores de Tecnologia no Centro Paula Souza

Os Cursos Superiores de graduacdao em Tecnologia, oferecidos nas
FATECs do Centro Paula Souza — CPS, atendem a segmentos atuais e
emergentes da atividade industrial e do setor de servigos, tendo em vista a
constante evolugcado tecnoldgica. Assim sendo, esse tipo de ensino esta
compromissado com o sistema produtivo. Com curriculos flexiveis, compostos
por disciplinas basicas e humanisticas, de apoio tecnoldégico e de formagao
especifica da area de atuacao do Tecndlogo, seus cursos tém carga horaria de
2400 (duas mil e quatrocentas) horas, com duracdo de 3 (trés) a 4 (quatro)
anos.

Projetos, estudos de caso e laboratérios especificos, aparelhados para
reproduzir as condicdes do ambiente profissional, permitem ao futuro
Tecndlogo participar de forma inovadora das diversas atividades de sua area.

Os tecndlogos diplomados pelas FATECs do CPS sao profissionais que,
pela sua formacado direcionada, estdo aptos a atuagdo imediata e qualificada
em sua especialidade. Pelo dominio e aplicacao de conhecimentos cientificos e
tecnoldgicos necessarios aos trabalhos de ensino, pesquisa, desenvolvimento
e gestdo tecnoldgica, transformam esses conhecimentos em processos,
projetos, produtos e servicos. Atuam na atividade industrial, promovendo
mudancas e avancgos, fundamentando suas decisdes no saber tecnolégico e na
visdo multidisciplinar dos problemas que lhes compete solucionar.

Este conceito de ensino exige um corpo docente formado por
especialistas, bem como por professores que se dedicam intensamente ao
desenvolvimento do ensino, da pesquisa tecnoldgica e da extensao de servicos
a comunidade.

Bauru e Regiao

A economia de Bauru e regido esta apoiada na forte rede de servicos e
uma localizacao estratégica, no coragdo do estado, ponto de cruzamento das
principais linhas férreas do Pais.

O parque industrial é diversificado, com destaque para os setores
metalmecanico, alimentos, construcao civil entre outros. A industria de baterias
(armazenamento de energia elétrica) é representativa.

Nos ultimos anos, o acelerado crescimento industrial da regido de Bauru
tem gerado, no mercado de trabalho, uma grande procura por profissionais



qualificados e com formacao superior, aptos a atuarem nos diversos
segmentos de industrias instaladas na regido. Percebendo a necessidade de
suprir esse mercado emergente, a Direcdo da Fatec de Bauru, busca a
implantacdo do Curso Superior de Tecnologia em Automacao Industrial

Com duracdo de trés anos, o curso tera como objetivo formar
profissionais de nivel superior, tecnicamente qualificados e especializados nas
areas de manutencado e projeto de maquinas industriais, dando importancia
também a formacao de profissionais adequados para fungdes de supervisao de
equipes de trabalho e gerenciamento de setores produtivos nas industrias.

1.3. Perfil Profissional: conforme o CNCST

O tecnodlogo em Automacado Industrial € um profissional a servico da
modernizacao das técnicas de producéao utilizadas no setor industrial, atuando
no planejamento, instalacdo e supervisdo de sistemas de integracdo e
automacao. Esse profissional atua na automatizacdo dos chamados “processos
continuos”, que envolvem a transformacao ininterrupta de materiais, por meio
de operacgdes biofisico-quimicas. Na sua atividade de execucao de projetos,
instalacao e supervisao de sistemas de automacéao, sdo bastante empregadas
tecnologias como controladores Il6gicos, sensores, transdutores, redes
industriais, controles de temperatura, pressdo, vazdo, atuadores
eletropneumaticos, sistemas supervisérios, entre outras.

Infraestrutura

Laboratério de automacao industrial

Laboratério de eletricidade e eletrbnica

Laboratorio de eletrénica industrial e sistemas de poténcia
Laboratério de hidraulica e pneumatica

Laboratério de informatica com programas especificos
Laboratério de instalacoes elétricas

Laboratério de mecanica aplicada ou maquinas operatrizes
Laboratério de metrologia e medidas elétricas

Sala de desenho

Organizacao Curricular

A formacdo tecnolégica proposta na organizacdo curricular deve
propiciar ao profissional, condicbes de assimilar, integrar e produzir
conhecimentos cientificos e tecnologicos na &rea de automacdo industrial;
desenvolver as competéncias e habilidades necessarias ao desempenho das



suas atividades profissionais especificas; analisar criticamente a sociedade
brasileira e as diferentes formas de participacao do cidadao tecnélogo.



1.4. Diagndstico da Realidade da Escola.

I - Recursos materiais: infra - estrutura fisica.

a) Condicoes do prédio:

O prédio é adequado ao trabalho pedagdgico atendendo
satisfatoriamente a clientela escolar.

b) Numero de salas de aula:

A escola conta com 14 (quatorze) salas de aula, e esta estruturada com
03 (trés) turnos de funcionamento: manha, tarde e noite.

c) Laboratérios

A Fatec Bauru conta com 20 laboratérios, distribuidos em cinco setores:
Laboratério de Informatica, Laboratorio de Biologia, Laboratério de Industria,
Laboratério de Quimica e Laboratério de Fisica. Com professores capacitados
para ajudar os alunos nas tarefas ali desenvolvidas, os laboratérios contam
também com diversos equipamentos.

Laboratoério de Fisica

No laboratério de Fisica sédo realizadas aulas demonstrativas e
experimetais de alguns fendbmenos da Fisica Classica, nas areas da Mecancia,
Eletromagnetismo, Termodinamica, Optica e da Fisica Moderna. Esse é o
espaco privilegiado para enriquecer o entendimento dos contéudos ministrados
no Curso Superior em Automacao Industrial.

Laboratorio Informatica

A unidade conta com 4 laboratérios de informética equipados com 20
maquinas em cada um deles, todos interligados em rede e conectados a
Internet. Os laboratérios de informatica sao utilizados por todos os cursos da
Instituicdo. Um técnico e dois estagiarios dao suporte técnico diariamente.



Em um dos laboratérios ¢é utilizado para aulas de Automacgéo
(microcontroladores) e outro para Desenho Técnico.

Figura 1 Kit de desenvolvimento com microcontrolador PIC18F — médulo profissional
utilizado em um dos laboratoérios de Informatica

Laboratorio de Industria

A Unidade possui 10 laboratérios de Industria com equipamentos de
ultima geracao e dois técnicos para fornecer auxilio técnico diario.

Os laboratérios sao:

« Laboratério de Eletricidade e Eletronica Analégica




Figura 2 Laboratério de Eletronica Analdgica

« Laboratério de Eletronica Digital

Figura 3 Laboratorio de Eletronica Digital - médulo Festo

Laboratério de CLP (Controlador Logico Programado)
Laboratério de Redes Industriais

Laboratério de Pneumatica

Laboratério de Instrumentacao

Laboratorio de Sistemas Flexiveis de Manufatura



Segue abaixo, relacdo de equipamentos da area industrial da Fatec
Bauru:

EQUIPAMENTOS FATEC BAURU

QTD. EQUIPAMENTO MARCA MODELO
14 Osciloscopio Minipa MO-1231 30MHz
14 Gerador de Funcao Politerm POL-400
14 Fonte DC regulavel Minipa MPL-3303
19 Multimetro Minipa ET-2082B
14 Kit eletroeletronica: analégica | Festo
e digital
30 Kit de desenvolvimento PIC, | Microgenios PICGENIOS

gravador e debugador PIC
(microcontroladores)

01 Sistema de treinamento em Festo D:S-MPS
robdtica aplicada a
manufatura integrada

08 Kit eletrénica de poténcia Festo

08 Kit de redes de Festo
comunicacao industrial

08 Unidade de treinamento Festo
pneumatico/eletropneumatico

08 Unidade de treinamento Festo
hidraulico/eletrohidraulico

08 Planta de controle de Festo
processo:

nivel,vazao,pressao e
temperatura




d) Biblioteca

A Biblioteca FATEC — Bauru, iniciou suas atividades em 2010, com o
seu primeiro livro tombado em 22/02/2010, livro “Principios de Bioestatistica”.
Seu acervo é formado por livros, obras de referéncias, peridédicos, monografias,
dissertacdes, teses e multimeios.

A Biblioteca atende aos cursos de Banco de Dados, Rede de
Computadores e Sistemas Biomédicos.

O espaco da Biblioteca é amplo, possui uma area total de 250 m2,
distribuido nos seguintes ambientes: balcdo de atendimento, sala do
processamento técnico, salao de leitura, acervo e pesquisa informatizada.

Atualmente nosso acervo tem aproximadamente 3.000 exemplares de
livros, 54 teses e dissertacoes, além de periddicos e multimeios.

e) Condicoes do Mobiliario e do equipamento escolar:

O mobiliario € novo, a parte administrativa possui moveis suficientes
para atender a clientela e arquivar documentos dos alunos, as salas de aulas
contém mesas, carteiras e armarios em 6timo estado.

f) Adequacao das instalacoes:

As dependéncias da escola sdo amplas arejadas e bem iluminadas
atendem satisfatoriamente em tamanho, praticidade, conforto e seguranca.



PARECER

A decisdo pela implantacdo do Curso de Automacao Industrial desse
curso foi tomada, ap6s discussado com os setores produtivos da regiao.

Verificamos uma necessidade de imperiosa de novos cCursos,
considerando os motivos de fato e de direito a seguir expostos:

e Que a regiao da cidade de Bauru possui cerca de um milhdo de
habitantes, com uma economia que gira em torno de pequenas e
médias empresas. Verificamos que a regido € ainda carente, de
modo a necessitar de investimentos empreendedores. Neste
sentido, a formacao de jovens empreendedores implica em uma
necessidade para o0 desenvolvimento da regido e por
consequéncia contribui com o progresso da sociedade humana.

e Que a implantagdo de tal curso implica em necessidade que
abrange a formagdo de pessoal especializado na éarea de
AUTOMACAO INDUSTRIAL (com 40 vagas manhd). Neste
sentido o novo curso de graduacdo na regido de Bauru,
certamente contribui para uma maior equidade no acesso de
Nnossos jovens ao ensino superior publico do Estado de Séao
Paulo.

e Destacamos ainda a participacdo da comunidade na decisao da
implantagéo do referido curso,

e Verificamos as salas ociosas na Fatec Bauru para o
funcionamento do curso na parte da manha.

e A Fatec Bauru conta com grande numero de laboratérios na area
industrial ja implantados.

Anexamos a matriz curricular do cursos de tecnologia em AUTOMACAO
INDUSTRIAL.

Por fim, lembramos os investimentos recebidos pela Fatec Bauru em
laboratérios industriais, superior a dois milhdes de reais.

CONCLUSAO

Considerando que ja existe toda uma estrutura de laboratérios e corpo
docente qualificado, necessidade da regido no sentido da abertura de tais
vagas e curso, manifestacao por parte da comunidade local, fica absolutamente
justificavel a implantacao do curso de tecnologia em Automacao
Industrial.



Matriz curricular do Curso Superior de Tecnhologia em Automacao
Industrial (atualizada em 31 de maio de 2011)

5° Semestre | | 6° Semestre

1° Semestre | | 2° Semestre | 3° Semestre | | 4° Semestre |

L
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IR
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ol

Fisica |
(Mecanica
oscilatoria)

4

Fundamentos Fisica
de Matematica (Eletricidade e
p/ automagéo eletromagnetis
2 mo)

Calculo | 4

4 Calculo Il

Estatistica
basica
. 2
Aulas Aulas Aulas Aulas Aulas Aulas
Semana 24 Semana 24 Semana 24 Semana 24 Semana 24 Semana 24
Semestre: 480 Semestre: 480 Semestre: 480 Semestre: 480 Semestre: 480 Semestre: 480
Pratica Profissional- PP: 240 horas --- Trabalho de Graduagao - TG: 160 horas
Disciplinas basicas Disciplinas profissionais
Carga %
Matematica e Calculo 200 7

Estatistica
Fisica e eletricidade

RESUMO DE CARGA HORARIA:2880 aulas - 2400 h (atende CNCST) + (240 h de PP + 160 h do TG) = 2800 horas




EMENTARIO

PRIMEIRO SEMESTRE

Aulas DISTRIBUIQAO DA CARGA
ATIVIDADE Semanais DIDATICA Total

Teoria Pratica | Auton Total

DTG-001 Introdugdo ao Desenho Técnico 2 40
EEE-103 Eletricidade aplicada a automacgao 6 120
FFM-002 Fisica (Mecanica oscilatéria) 4 80
LPO-001 Portugués 2 40
IAL-100 Logica de programagao aplicada 4 80
MAT-002 Fundamentos de Matematica aplicada a automagéo 2 40
MCA-003 | Calculo!l 4 80

Totais 24 Semestre > 480

INTRODUGAO AO DESENHO TECNICO - 40 aulas

Objetivos: Conhecer as formas normalizadas de desenho técnico e aplicar na
representagdo grafica, na leitura e na interpretacdo de pegas e de sistemas
mecanicos.

Ementa: Introducdo, Normas técnicas, Tracados geométricos, Tangéncias e
concordancias de retas e curvas Sistemas de projecdo, Colocacdo de cotas,
Perspectivas, Projecdes cilindricas ortogonais, Metodologia de representacdo por
recurso a cortes e sec¢des. Introducdo ao uso de software de desenho assistido por
computador. Desenho de projetos, atividades integradas com sistemas
eletroeletrénicos.

Bibliografia basica:

BUENO, C P; PAPAZOGLOU, R S. Desenho Técnico para Engenharias. Jurua
Editora, 2008.

SCHNEIDER, W. Desenho Técnico Industrial. Hemus, 2009.

SPECK, H J; PEIXOTO, VV. Manual Basico de Desenho Técnico. UFSC, 2007.
Bibliografia complementar:

MALATESTA, E. Curso Pratico de Desenho Técnico Mecanico. Prismatica, 2007.
VENDITTI, MV R. Desenho Técnico sem Prancheta com Autocad 2008. Visual Books,
2007.

ELETRICIDADE APLICADAA AUTOMAGCAO - 120 aulas

Objetivos: Conhecer o funcionamento dos principais componentes usados em
eletrbnica e, por meio de montagens praticas, analisar circuitos que usem
componentes eletronicos basicos. Saber efetuar analise de circuitos, usando um
simulador.

Ementa: Conceitos basicos: Corrente; Tensdo; Resisténcia; Poténcia e
Energia.Elementos dos circuitos: Fontes de tenséo e de corrente; Resisténcia elétrica.
Circuitos resistivos: Série; Paralelo; Divisor de tensao; Divisor de corrente; Medicao de
tensao, corrente e resisténcia; Ponte de Wheatstone. Transformagodes triangulo-estrela
e estrela-tridngulo. Analise de circuitos CC: Kirchhoff; Transformagédo de fontes;
Thévenin; Norton; Superposicdoe Maxima transferéncia de poténcia. Andlise de
circuitos CA: Tenséao alternada senoidal. Capacitor em CC e CA. Indutor em CC e CA.
Circuito RC e RL em série. Poténcia CA. Fator de poténcia.

Bibliografia basica: )
ALBUQUERQUE, Rémulo O. Circuitos em corrente alternada. 2. ed. Sdo Paulo: Erica,
2006.



BOYLESTAD, R. L.. Introducdo a analise de circuitos. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson -
Prentice Hall, 2004.

GUSSOW, M.. Eletricidade bésica. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2008.

Bibliografia complementar: ]
ALBUQUERQUE, Rémulo O., Circuitos em corrente continua. 1. ed. Sdo Paulo: Erica,
1995.

CAPUANO, Francisco G.; MARINO, Maria A. M. Laboratorio de eletricidade e
eletrénica. Erica, 2007.

FiSICA | (Mecanica oscilatéria) — 80 aulas

Objetivos: Conhecer os principios fisicos dos sistemas oscilatérios, das leis de
conservagao dos sistemas mecanicos, da dinamica, dos sistemas termodinamicos,
ondulatérios e mecanica dos fluidos aplicados nos processos produtivos.

Ementa: Sistemas de Medidas. Movimento em Uma Dimensao. Movimento em Duas e
Trés Dimensoes. Leis de Newton e Momento Linear. Trabalho e Energia. Rotagéo e
Momento Angular. Equilibrio Estatico de Um Corpo Rigido.

Bibliografia basica:

RESNICK, R; HALLIDAY D; WALKER, J. Fundamentos da Fisica, V 1 - Mecanica.
LTC, 2009.

. Fundamentos da Fisica, V 2 - Gravitagao,

Ondas. LTC, 2009.

Tipler, P. A.; MOSCA, G.. Fisica para cientistas e engenheiros: mecanica, oscilagdes e
ondas, termodinamica. 5. Ed. Rio de Janeiro: LTC, 2006. V.1.

Bibliografia complementar:

MACIAS, A C; CRUZ, E H B; GUERRA, M L M. Sistema de Capacidades Fisicas.
Icone, 2006.

HEWITT, P. G. Fisica conceitual. 9. ed. Porto Alegre: Bookman, 2002.

SERWAY, R. A., JEWETT Jr, J. W. Principios de fisica: mecéanica classica. 1.ed.
Editora Thomson Learning (Pioneira), 2003. v. 1.

PORTUGUES - 40 aulas

Objetivos: Conhecer o processo de comunicagao técnico-cientifica com énfase na
documentagéo escrita segundo as normas vigentes.

Ementa: Visdo geral da nocdo de texto. Diferencas entre oralidade e escrita, leitura,
andlise e producado de textos de interesse técnico-cientifico. Formas de comunicagéo
escrita e oral nas organizagdes. Coesao e coeréncia do texto em diferentes géneros
discursivos.

Bibliografia basica:

CINTRA; CUNHA. Nova gramatica do Portugués contemporaneo de acordo com a
nova ortogr. Lexikon, 2009.

FERREIRA, Aurélio Buarque de Holanda. Novo Diciondrio Aurélio da Lingua
Portuguesa. Positivo, 2009.

MARTINS; ZILBERKNOP. Portugués Instrumental: de acordo com as atuais normas
da ABNT. Atlas, 2009.

LOGICA DE PROGRAMAGCAO APLICADA - 80 aulas

Objetivos: Compreender os fundamentos da programacao de computadores.
Ementa: Algoritmos, tipos primitivos: constantes, varidveis, expressdes, comandos;
estruturas de controle sequencial, de selegdo e repeticdo; estruturas de dados,
variaveis compostas, arquivos, modularizagdo.Técnicas basicas de programagao.
Programacao estruturada, conceitos e tipos de linguagens de programagao. Exemplo
de uma linguagem estruturada.

Bibliografia basica:

AGUILAR, Luis Joyanes. Fundamentos de programacao.3.ed. Bookman, 2008.



ALVES, William Pereira. Légica de programagdo de computadores - ensino didatico.
Sé&o Paulo: Erica, 2010.

MANZANO, Jose Augusto N. G.; OLIVEIRA, Jayr Figueiredo de. Algoritmos - logica
para desenvolvimento de programacgéao de computadores. Sao Paulo: Erica, 2009.
FORBELLONE, André Luiz Villar; EBERSPACHER, Henri Frederico. Légica de
programagao. Pearson, 2005.

MIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento em linguagem C. Sao Paulo: Makron Books
do Brasil, 1990.

FUNDAMENTOS DE MATEMATICA APLICADA A AUTOMAGAO - 40 aulas
Objetivos: Compreender as bases matematicas necessarias ao curso.

Ementa: Geometria plana e espacial. Logica e raciocinio l6gico. Nogdes basicas de
Algebra e Aritmética.

Bibliografia basica:

BARNETT, R. Geometria. 3. ed. Porto Alegre: Editora Bookman, 2003. (Colegao
Schaum).

FEITOSA, H. A., PAULOVICH, L. Um preludio a l6gica. Sao Paulo: Unesp, 2005.
IEZZI, G., MURAKAMI, C. Fundamentos de matematica elementar 1. 8. ed. Sdo Paulo:
Atual, 2004.

Bibliografia complementar:

ALENCAR FILHO, E. Iniciagao a I6gica matematica. Nobel, 2002.

LIMA, E. L. Medida e forma em geometria. 4. Ed. Rio de Janeiro: SBM/IMPA, 2009.

CALCULO I - 80 aulas

Objetivos: Compreender e aplicar procedimentos bésicos de Célculo em situagbes
reais. Conhecer e aplicar calculo diferencial e integral na modelagem e na solugao de
fendmenos fisicos da area.

Ementa: Conjuntos, fungdes, limites e derivadas.

Bibliografia basica:

FLEMMING, D. M.; GONCALVES, M. B. Calculo A: funcao, limite, derivacao e
integracao. Prentice Hall, 2006.

IEZZI, G.; MURAKAMI, C.. Fundamentos da matematica elementar. Sdo Paulo: Atual,
1995. V. 8.

SWOKOWSKI, E.W. Calculo com geometria analitica. Sdo Paulo: Makron Books,
1994.V.1eV 2.

Bibliografia complementar:

HOFFMANN, L.D. Célculo, um curso moderno e suas aplicagbes. Rio de Janeiro:
L.T.C, 1999.

LEITHOLD, L. O calculo com Geometria Analitica, v.1. Sao Paulo: Harbra, 1994.



SEGUNDO SEMESTRE

Aulas DISTRIBUICAO DA CARGA
ATIVIDADE Semanai DIDATICA Total
S Teoria Pratica | Autdn Total
EEA-205 | Automagéo I* 2 40
FAT-002 | Fendémenos de Transporte 4 80
FEM-002 | Fisica (Eletricidade e Eletromagnetismo) 4 80
EEA-502 | Eletrénica Analdgica | 4 80
EED-501 | Eletrénica Digital | 4 80
MCA-021 | Célculo Il 4 80
Totais 24 Semestre > 480

* Automagcéo | a IV terdo ementa variavel nas unidades para adequagéo a arranjos produtivos locais ou para desenvolvimento de projetos. Essas
aulas serdo sempre atribuidas, temporariamente, por expansdo da carga didatica de docentes ja concursados, ndo sendo alvo de concurso
publico especifico.

AUTOMAGCAO | - 40 aulas
Objetivos: Desenvolver contetdos ou projetos referentes a automagéao industrial.
Ementa e Bibliografia basica: A ser detalhada no plano de ensino de cada FATEC.

INTRODUCAO AO DESENHO ASSISTIDO POR COMPUTADOR - 40 aulas
Objetivos: Elaborar desenhos de conjuntos mecanicos, utilizando a computagéao
grafica. Desenvolver a metodologia de aplicacdo das ferramentas, analisando as
dificuldades em que o projetista tem de considerar as trés dimensdes préprias do
processo de desenho simultaneamente. Desenvolver estudo da construcao de
prototipo(s) do(s) elemento(s) de maquina(s).

Ementa: Computagédo Grafica e suas aplicagbes em CAD (Computer Aided Design).
Conceitos, comandos, funcdes e utilizacdo de sistemas de desenho assistido por
computador.

Bibliografia basica:

COSTA, Américo. Autodesk inventor 2010: curso completo. Lidel — Zaniboni, 2010.

Da CRUZ, Michele David. Autodesk Inventor 2010: versdes suite e profissional. S&o
Paulo: Erica, 2010.

SANTOS, Jodo. AutoCAD 2010 — guia de consulta rapida. Lidel — Zamboni, 2010.
Bibliografia complementar:

BALDAM,Roquemar; COSTA, Lourenco. AutoCAD 2009 — utilizando totalmente. Sao
Paulo: Erica, 2008.

FIALHO, Arivetto Bustamante. Solidworks office premium 2008: teoria e pratica no
desenvolvimento de produtos. Sdo Paulo: Erica, 2008.

KATORI, Rosa. AutoCAD 2010 — desenhando em 2D. Sao Paulo: Senac, 2009.

LIMA, Claudia Campos N. A. De. Estudo dirigido de AutoCAD 2010. Erica, 2010.
ROHLEDER, Edison; dos SANTOS, Claudio José Lopes. Tutoriais de modelagem 3D,
utilizando o Solid Works. Visual Books, 2003.

VENDITTI, Marcus Vinicius R. Autodesk Inventor Professional 2008. Sdo Paulo: Visual
Books, 2008.

VENDITTI, Marcus Vinicius dos Reis. Desenho técnico sem prancheta com AutoCAD
2008. Florianépolis: Visual Books, 2007.

FENOMENOS DE TRANSPORTE - 80 aulas

Objetivos: Conhecer os conceitos basicos dos fendmenos de transporte, que serdo elementos
de analise nas aplica¢des da area.

Ementa: Propriedade dos fluidos. Instrumentos de medida de pressdo. Hidrostatica.
Hidrodinamica. Principio de Bernoulli. Nimero de Reynold's. Regime Laminar e Turbulento.
Poténcia de maquinas. Perda de carga. Curva de bombas. Ponto de funcionamento de



instalagdes. Formas de transmissdo de Calor. Transmissao de calor por conducdo: Paredes
planas e Paredes cilindricas. Transmissdo de calor por convecgdo. Efeitos combinados de
conducdo e conveccdo. Coeficiente global de transmissao de calor. Trocadores de calor e suas
aplicacoes.

Bibliografia basica:

FOX, Robert W.; MCDONALD, Alan T.; PRITCHARD, Philip J. Introdu¢do a mecanica dos fluidos.
6. ed. Sdo Paulo: LTC, 2006.

LIGHTFOOT, N. R.; BIRD, R. B.; STEWART, W. E. FenGmenos de transporte. 2. Ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2004.

POTTER, M. C; WIGGERT, D. C. Mecanica dos fluidos. Sdo Paulo: Thomson, 2004.
Bibliografia complementar:
RESNICK, R.; HALLIDAY, D.; KRANE, K.S. Fisica. 5. Ed. Rio de Janeiro: LTC, 2003. V. 2.

TIPLER, Paul A; MOSCA, Gene.Fisica para cientistas e engenheiros: mecanica, oscilacbes e
ondas, termodindmica. V.1.5.ed. Rio de Janeiro: LTC, 2006.

FiSICA (Eletricidade e Eletromagnetismo) — 80 aulas
Objetivos: Conhecer os conceitos basicos da energia elétrica e do magnetismo, que serdo

elementos de analise nas aplicacGes da area.

Ementa: Carga elétrica; lei de Coulomb; campo elétrico; lei de Gauss; potencial elétrico;
materiais dielétricos e capacitores; corrente elétrica, circuitos elétricos; circuitos RC; campo
magnético; lei de Faraday; Indutancia; circuito RL; propriedades magnéticas da matéria.
Equagdes de Maxwell. Ondas eletromagnéticas. Luz e dptica.Eletrizacdo, Potencial Elétrico;
Corrente Elétrica, Resisténcia e Resistores; Circuitos com Resistores; Associacdo de Resistores;
Capacitancia; Capacitores; Associacdo de capacitores, Leis de Ohm; Poténcia elétrica; Circuitos
Elétricos de corrente continua; Campo Magnético; Forgas magnéticas sobre condutores e
campos gerados por correntes; Lei de Ampere; Lei de Faraday; Indutancia. Circuitos
temporizadores RC.

Bibliografia basica:
BIRD, J; QUEIROZ, L C; BARROSO, J L. Circuitos Elétricos. Campus, 2009.

KNIGHT, R D; Trad de ANDRADE NETO, M A. Fisica uma Abordagem Estratégica, V.3,
Eletricidade e Magnetismo. Bookman, 2009.

RESNICK, R; HALLIDAY, D; WALTER, J. Fundamentos da Fisica, V 3 Eletromagnetismo. LTC 2009.
Bibliografia complementar:
MOSCA, G; TIPLER, P A. Fisica, V 2 Eletricidade e Magnetismo, Otica 52 Ed. LTC, 2006.

NUSSENZVEIG, H.M., - Curso de Fisica Basica, V 3 Eletromagnetismo. Edgard Blucher, 1997



SERWAY, R A.; JEWETT, J W. Principios de Fisica V 2 Eletromagnetismo. Thomson Pioneira,
2004,

ELETRONICA ANALOGICA | - 80 aulas
Objetivos: Conhecer e aplicar os fendmenos de eletronica analdgica.

Ementa: Introdugdo a semicondutores, Diodo, Transistor Bipolar, Transistor MOS. Diodo.
Circuitos Retificadores. Diodo Zener e Estabilizacdo. Transistor de Juncao Bipolar. Polarizacao.
Transistor como chave. Amplificadores de Pequenos Sinais. Conexao Darlington. Fonte de
Tensdo Estabilizada — Reguladores Integrados de trés terminais. Fonte de Corrente
Estabilizada. Amplificadores de Poténcia: Classe A, Classe B, Classe AB, Classe C, Classe D,
Classe G e Classe H.

Bibliografia basica:
SEDRA, A; SMITH, R. Microeletronica. 52 Ed. Prentice-Hall, 2007.
SWART, J W. Semicondutores Fundamentos, Técnicas e Aplicagdes. UNICAMP, 2008.

CAPUANDO, F. G; MARINO, M. A. P. Laboratério de eletricidade e eletronica. 24. ed. Sdo Paulo:
Erica, 2008.

BOYLESTAD, R.; NASHELSKY, L.; Dispositivos eletronicos e teoria dos circuitos. 8.ed. Sdo Paulo:
Prentice-Hall, 2007.

Bibliografia complementar:

PERTENCE JR, A. Eletrénica Analdgica - Amplificadores Operacionais e Filtros Ativos. Bookman,
2003.

MALVINO, A. P.; Eletronica. 4.ed. Sdo Paulo: Makron Books, 2009. V.1

NAVMI, M.; EDMINISTER, J.A. Teoria e Problemas de Circuitos Elétricos. 4.ed. Porto Alegre:
Bookman, 2005.

ELETRONICA DIGITAL | — 80 aulas
Objetivos: Conhecer e aplicar os fendmenos de eletronica digital.

Ementa: Sistemas de Numeragdo, OperagGes Aritméticas no Sistema Binario, FungGes e Portas
légicas, Circuitos Logicos, Algebra de Boole, Simplificagdo de Circuitos Ldgicos, Circuitos
Combinacionais, Codificadores e Decodificadores, Circuitos Aritméticos: Circuitos somadores e
subtratores, Multiplex e Demultiplex.

Bibliografia basica:
CAPUANO, F. G.; Elementos de Eletrdnica Digital. 40 ed. Erica, 2006.

TOCCI, R. J. ; Sistemas Digitais: Principios e AplicagGes. 8 ed. Prentice-Hall.2007.



PEDRONI, V. A. Eletronica digital moderna e VHDL. 1. ed. Rio de Janeiro: Elsevier, 2010.
Bibliografia complementar:

VAHID, F. Sistemas Digitais. Bookman, 2008.

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R. Eletronica digital. 5. ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2010.

GARCIA, P. A.; MARTINI, J. S. C. Eletrdnica digital: teoria e laboratério. 2. ed. S3o Paulo: Erica,
2006.

CALCULO Il - 80 aulas

Objetivos: Conhecer e aplicar equacdes diferenciais e transformadas de Laplace e
Fourier na elaboragao e na solugao de modelos fisicos, aplicados a area.

Ementa: Aplicagbes de Derivadas, Integrais, Andlise do Comportamento das
Funcgdes, Integracao e Métodos de Integracao e Funcdes de duas variaveis.
Bibliografia basica:

FLEMMING, D. M.; GONCALVES, M. B.. Calculo A: fungao, limite, derivacdo e
integracdo. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2006.

FLEMMING, D. M.; GONCALVES, M. B..Célculo B: fungdes de varias variaveis,
integrais multiplas, integrais curvilineas e de superficies. Sdo Paulo: Pearson Prentice
Hall, 2007.

SWOKOWSKI, E. W.. Célculo com geometria analitica. Sado Paulo: Makron Books,
1994. v.1e2.

Bibliografia complementar:

BOULQOS, P. Calculo Diferencial e Integral, V 1 + Pré-Calculo. Makron, 2006.
HOFFMANN, L.; BRADLEY, G. Calculo, um curso moderno e suas aplicagdes. Rio de
Janeiro: L.T.C., 1999.

LEITHOLD, L.. O célculo com geometria analitica v.1. Sdo Paulo: Harbra, 1994.



TERCEIRO SEMESTRE

DISTRIBUIQAO DA CARGA DIDATICA
ATIVIDADE Aulas Semanais Total AUS

Teoria Pratica n Total

EEA-206 | Automagao Il * o) 40
EEM-001 | Micro controladores 4 80
EMH-005 | Hidraulica e Pneumatica 4 80
EEA-503 | Eletrénica Analégica Il 4 80
EED-502 | Eletrénica Digital Il 4 80
MET-001 | Estatistica basica 2 40
Totais 24 Semestre > 480

* Automagdo | a IV terdo ementa varidvel nas unidades para adequag&o a arranjos produtivos locais ou para desenvolvimento de projetos. Essas
aulas serdo sempre atribuidas, temporariamente, por expanséo da carga didatica de docentes ja concursados, ndo sendo alvo de concurso
publico especifico.

AUTOMAGCAO Il - 40 aulas

Objetivos: Desenvolver contetdos ou projetos com vistas as atualizagées em
assuntos emergentes de automagéao industrial.

Ementa: Estudo de tépicos relacionados a area cujo conteudo programatico é
aprovado pelo Colegiado de Curso, levando-se em consideragdo as inovagoes
tecnolégicas do momento e sua relevancia para a complementacdo da formacao do
aluno.

Bibliografia basica:

SEDRA, A. D.; SMITH, K. C. Microeletrénica. Sao Paulo: Makron Books, 52 ed. 2007.
STEPHEN J. Chapman. Programag&o em Matlab para Engenheiros. Thomson, 2006.
Bibliografia complementar:

MELO, J. A. T. SPICE - Simulagao de Projetos Eletrénicos no Computador. Erica,
1998.

TRAVIS, J; KRING, J. LabVIEW for Everyone: Graphical Programming Made Easy and
Fun. Prentice Hall, 2006.

ZELENOVSKY, Ricardo e Mendonga, Alexandre, PC um guia pratico de Hardware e
Interfaceamento, MZ, 2006.

MICROCONTROLADORES - 80 aulas

Objetivos: Utilizar uma linguagem de programagéao estruturada de baixo nivel para a
elaboracgéo de sistemas microcontrolados.

Ementa: Arquitetura interna de microcontroladores. Os registradores especiais. Espaco de
enderecamento. Programagdo de microcontroladores: tipos e formatos de instrugdes:
aritméticas, légicas, transferéncia de dados e de desvio. Modos de enderecamento. Acesso a
Meméria. Portas Paralelas. Contadores e temporizadores. Interrupgdes. Porta Serial.
Dispositivos periféricos. Estudo de uma linguagem de programacéo estrutura de baixo nivel
utilizada para a elaboragéo de sistemas microcontrolados.

Bibliografia basica:

GIMENEZ, Salvador Pinillos. Microcontroladores 8051 - teoria e pratica. Sdo Paulo:
Erica, 2010.

PEREIRA, F. Microcontrolador PIC18 Detalhado - Hardware e Software. Sdo Paulo:
Erica, 2010.

ZELENOVSKY, Ricardo; MENDONGCA, Alexandre. Microcontroladores: programacao e
projeto com a familia 8051. Rio de Janeiro: MZ Editora, 2005.

Bibliografia complementar:

SOUSA, D. R.; SOUZA, D.J.; LAVINIA N. C. Desbravando o Microcontrolador PIC18 -
Recursos Avancados. Sao Paulo: Erica, 2010.



SOUZA, D.J. Desbravando o PIC: Ampliado e Atualizado para PIC16F628A. S&o
Paulo: Erica, 2005.

SISTEMAS DE CONTROLE - 80 aulas

Objetivos: Analisar e projetar sistemas de controle de nivel, vazao, pressdao e
temperatura.

Ementa: Conceitos de controle de processos. Fundamentos de modelagem de
sistemas dinamicos. Andlise no dominio do tempo. Controladores industriais. Métodos
de sintonia de controladores PID. Analise e projeto de sistemas de controle de nivel,
vazao, pressao e temperatura.

Bibliografia basica:

CAMPOS, M. C.; TEIXEIRA, H. C. Controles tipicos. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2006.
DORF, R. C. Sistemas de controle moderno. Rio de Janeiro: LTC, 2001.

OGATA, K. Engenharia de controle moderno. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2003.
Bibliografia complementar:

MORAES, C.C.; CASTRUCCI, P.L. Engenharia de automacao industrial. Sao Paulo:
LTC, 2001.

SILVEIRA, R.; SANTOS, W. Automagcao e controle discreto. Sdo Paulo: Erica, 1998.

HIDRAULICA E PNEUMATICA - 80 aulas

Objetivos: Desenvolver circuitos hidraulico-pneuméticos com software de simulagao.
Ementa: Conceitos principais. Caracteristicas e simbologia dos principais dispositivos
pneumaticos: valvulas, cilindros e outros dispositivos. Principios fisicos e
caracteristicas dos sistemas hidraulicos. Grupos de acionamento atuadores e Valvulas
direcionais. Circuitos hidraulicos. Valvula reguladora de pressao. Motor hidraulico.
Acumulador hidraulico. Introducdo Eletro-hidraulica: Circuitos eletro-hidraulicos.
Desenvolvimento de circuitos no software de simulacao.

Bibliografia basica:

CASTRUCCI, P.; MORAES C. C. Engenharia de automagéo industrial. 2. ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2007. ]

SILVEIRA, P. Automacao e controle discreto. 6. ed. Sdo Paulo: Erica, 2005.
STEWART, H. Hidraulica e pneumatica. 3. ed. Sao Paulo: Hemus, 2002.

Bibliografia complementar: )
BONACORSO, N. G. Automacao eletropneumatica. 10. ed. Sdo Paulo: Erica, 1997.
DE AZEVEDO NETTO, J. M. Manual de hidraulica. 8.ed. Sdo Paulo: Edgard Blucher,
2003.

ELETRONICA ANALOGICAIII — 80 aulas

Objetivos: Desenvolver circuitos analégicos com software especifico.

Ementa: Transistores de Efeito de Campo: JFET e MOSFET. Semicondutores
Especiais: JT,SCR,TRIAC,DIAC,PUT, Cl’s dedicados para disparo. Amplificadores
Operacionais: Inversor, Nao Inversor, Somador, Amplificador Diferencial de
Instrumentacao.

Bibliografia basica:

BOYLESTAD, R.; NASHELSKY, L.; Dispositivos eletronicos e teoria dos circuitos.
8.ed. Prentice-Hall, 2007.

MALVINO, A. P.; Eletrdnica. v.24.ed. Sao Paulo: Makron Books, 2009.

NAVMI, M.; EDMINISTER, J.A.;Teoria e Problemas de Circuitos Elétricos. 4.ed. Porto
Alegre: Bookman, 2005.

Bibliografia complementar:

BOGART Jr., T.D.; Dispositivos e Circuitos Eletrénicos. 3.ed. S&o Paulo: Makron
Books, 2001. v.2

CAPUANO, F. G; MARINO, M. A. P. Laboratorio de eletricidade e eletronica. 24. ed.
Sé&o Paulo: Erica, 2008.



ELETRONICA DIGITAL Il — 80 aulas

Objetivos: Desenvolver circuitos digitais com software especifico.

Ementa: Flip-Flops. Contadores Assincronos e Sincronos. Registradores de
Deslocamento. Memdérias. Conversores Digitais. Dispositivos Programaveis: PLA.
Bibliografia basica:

CAPUANO, F. G.; IDOETA, I. V. Elementos de eletrbnica digital. 38. ed. Sdo Paulo:
Erica, 2006.

PEDRONI, V. A. Eletrénica digital moderna e VHDL: principios digitais, eletrdnica
digital, projeto digital, microeletrénica e VHDL. Sao Paulo, Elsevier, 2010.

TOCCI, R.J.; WIDMER, N. S. Sistemas digitais: principios e aplicagdes. 10.ed. Sao
Paulo: Prentice Hall, 2007.

Bibliografia complementar:

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R. Eletrénica digital. 5.ed. Sdo Paulo: Cengage, 2009.
GARCIA, P. A.; MARTINI, J. S. C.. Eletronica digital: teoria e laboratério. 2. ed. S&o
Paulo: Erica, 2006.

ESTATISTICA BASICA - 40 aulas

Objetivos: Conhecer e aplicar os fundamentos da Estatistica.

Ementa: Métodos estatisticos. Caracteristicas: elementos de amostragem e estrutura
de pesquisa. Revisdo dos conceitos necessarios para estudar estatistica: razao,
proporgao, porcentagem e critério de arredondamento somatério. Apresentagédo de
dados: tabelas de distribuicdo de frequéncias, graficos de barras, coluna,
setor, Histograma, poligono de frequéncias e ogiva. Medidas de tendéncia central:
média, moda e mediana. Medida de dispersao: variancia, desvio padrao, coeficiente
de variagdo, critério de homogeneidade. Probabilidade. Distribuicdo normal.
Interpretacao do desvio padrao - curva normal. Intervalo de confiancga.

Bibliografia basica:

BUSSAB, W.O.; MORETIM, P.A. Estatistica Basica. 5. ed. Sdo Paulo: Saraiva, 20083.
SPIEGEL, M.R. Estatistica. 3. ed. Sao Paulo: Makron Books, 2004.

VIEIRA, S. Elementos de estatistica. 4. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2006.

Bibliografia complementar:

LAPONI, J.C. Estatistica usando Excel. Sdo Paulo: Lapponi, 2002.

SPIEGEL, M.R. Probabilidade e estatistica. Sao Paulo: Makron Books, 2004.



QUARTO SEMESTRE

DISTRIBUI(}AO DA CARGA DIDATICA
Aulas Total
ATIVIDADE Semanai AUS
S Teoria Pratica n Total
EEA-200 | Laboratério de Automagao 4 80
EEE-104 | Controladores programaveis | 4 80
EEA-003 | Sensores e Instrumentagdo 4 80
EEE-202 | Maquinas Elétricas | 4 80
EEE-100 | Eletronica de Poténcia 4 80
ILP-105 Programacéo Aplicada a Automacgao 4 80
Totais 24 Semestre > 480

LABORATORIO DE AUTOMAGCAO - 80 aulas

Objetivos: Desenvolver um CNC.

Ementa: Eletropneumatica: comportamento dos circuitos pneumaticos em condigdes
dindmicas; técnicas de projetos de comando sequencial; representacdo de um
movimento de um ciclo de maquinas. Introducdo aos sistemas CNC. Estrutura da
programagdo CNC e linguagem de maquina; Hardware. Servomecanismos de
controle. Nucleo do comando numérico. Interfaces. Ciclo de maquina. Projeto e
desenvolvimento de um CNC.

Bibliografia basica:

BONACORSO, N. G.; NOLL, V.; Automagéo eletropneumatica. 11. ed. Sao Paulo:
Erica, 2010.

SILVA, S. D.; CNC - programagdo de comandos numeéricos computadorizados:
torneamento. 8. ed. Erica, 2010.

Bibliografia complementar:

CASSANIGA, F. A. AA001 - Facil programagéao do controle numérico. 1 ed. Sorocaba:
CNC.

CASSANIGA, F. A. AA002 - Fécil programacao do controle numérico FANUC. 1 ed.
Sorocaba: CNC.

TRAUBOMATI. Comando numérico computadorizado CNC. 1. ed. Sao Paulo: EPU,
1984. 246p. v1.

TRAUBOMATI. Comando numérico computadorizado CNC. 1. ed. Sao Paulo: EPU,
2010. 256p. v2.

CONTROLADORES PROGRAMAVEIS | — 80 aulas

Objetivos: Projetar sistemas automatizados com uso de controladores programaveis.
Ementa: Histérico e Conceito. Arquitetura e especificagdo de hardware. Ambiente de
programacgao de um CLP. Instrucbes de bit; Instrucdes de Temporizagdo e Contagem;
Instrugcbes Logicas e Aritméticas. Linguagens de Programagdo: Ladder, lista de
instrucdo e blocos de fungado, Grafcet Projetos e documentacdo de sistemas
automatizados. Softwares de simulagao e pratica de laboratério.

Bibliografia basica:

GEORGINI, M.; Automacgdo aplicada: descricdo e implementagdo de sistemas
sequenciais com PLCs. 9. ed. Sao Paulo: Erica , 2007.

MORAES, C. C.; CASTRUCCI, P..Engenharia de automacao industrial. 2. ed Sao
Paulo: LTC, 2007. )

NATALE, F.. Automacao Industrial. 10. ed. Sdo Paulo: Erica, 2010.

Bibliografia complementar:

SILVEIRA, P.R.; SANTOS, W. E. Automacgéo e controle discreto. 9. ed. S&o Paulo:
Erica, 2009.



SENSORES E INSTRUMENTAGAO - 80 aulas

Objetivos: Aplicar os fundamentos da instrumentagao eletrénica.

Ementa: Caracteristicas e especificagcdo dos principais transdutores e sensores
industriais. Resposta estatica e dindmica de instrumentos. Condicionamento de sinais
e transmissores eletronicos. Conceitos basicos sobre medidores de pressao, nivel,
temperatura, vazao, Ph, turbidez, condutividade etc. Simbologia aplicada a
instrumentagao industrial.

Bibliografia basica:

BALBINOT, A.; BRUSAMARELLO, V.J. Instrumentacao e fundamentos de medidas v.
1. LTC, 2010.

BALBINOT, A.; BRUSAMARELLO, V.J. Instrumentacao e fundamentos de medidas v.
2.LTC, 2006. ]
FIALHO, A. B. Instrumentacao industrial: conceitos, aplicagdes e andlises. 4. ed. Erica,
2002.

Bibliografia complementar:

ALVES, J. J. L. A. Instrumentacao, Controle e Automacao de Processos. LTC Editora,
12 ed., 2005.

BEGA, E, A, et al. Instrumentacao Industrial. Editora Interciéncia, 2. ed., 2006.
McMILLAN, G. K. Process/Industrial Instruments and Controls Handbook.McGraw-Hill,
5° [1Edig¢ao, 1999.

WERNECK, M. M. Transdutores e interfaces. 1. ed. Rio de Janeiro: LTC, 1996.

MAQUINAS ELETRICAS I - 80 aulas

Objetivos: Conhecer e aplicar os conceitos de circuitos elétricos e magnéticos a
motores e maquinas elétricas.

Ementa: Magnetismo: origem e efeitos, principais caracteristicas e aplicagoes.
Eletromagnetismo: produgdo e utilizagdo em maquinas elétricas. Circuitos magnéticos.
Transformadores de poténcia. Geradores Trifasicos. Motores de indugdo monofasicos e
polifasicos. Especificagdo de Motores. Sistemas eletromecénicos e comandos elétricos.
Métodos de Partida para Motores de indugao Partida Soft Starter.

Bibliografia basica:

EDMINISTER, J. A.. Eletromagnetismo. 2. ed. Sao Paulo: Mcgraw-Hill, 2006.
FALCONE, A. G.; Eletromecénica; 1. ed. Sao Paulo: Edgar Bliicher. 42 reimpresséo,
2002. v.1.

KOSOW, I. L.. Maquinas elétricas e transformadores. 15. ed. Sdo Paulo: Globo, 2005.
669p.

COMPLEMENTAR:

DEL TORO, V.. Fundamentos de maquinas elétricas. 1. ed. Sdo Paulo: LTC, 1999.
FITZGERALD, K. U. Maquinas elétricas. 6.ed. Sdo Paulo: Artmed, 2006. 648p.

ELETRONICA DE POTENCIA - 80 aulas

Objetivos: Conhecer e aplicar os fundamentos da eletrénica de poténcia.

Ementa: Diodos de poténcia; UJT; Tiristores; SCR, DIAC e TRIAC; TCA 780;
Transistores MOSFET de poténcia; IGBT; Retificadores polifdsicos a diodo e
Retificadores polifasicos a tiristor.

Bibliografia basica:

AHMED, Ashfag. Eletronica de poténcia. 1. ed. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2000.
ALMEIDA, J. L. A. Dispositivos semicondutores: tiristores, controle de poténcia em CC
e CA. 6. ed. Erica, 2001.

BOYLESTAD, R.; NASHELSKY, L. Dispositivos eletronicos e teoria dos circuitos. 8.
ed. Prentice-Hall, 2004.

Bibliografia complementar:

BARBI, Ivo. Eletronica de poténcia. 3. ed. Floriandpolis: Ed. do Autor, 2000.

CAPELLI, A. Eletronica de poténcia. 1. ed. Sdo Paulo: Antenna, 2006.



PROGRAMACAO APLICADA A AUTOMACAO - 80 aulas

Objetivos: Aplicar uma linguagem estruturada de alto nivel no desenvolvimento de
sistemas microcontroladores.

Ementa: Estudo de uma linguagem estruturada de alto nivel utilizada no
desenvolvimento de sistemas microcontroladores: variaveis, constantes, operadores e
expressdes; comandos de controle de execucdo; fungbes; arrays; ponteiros;
estruturas, e variaveis definidas pelo usuario; processamento em arquivo; modos de
enderegcamento; acesso a Memdria; portas paralelas; contadores e temporizadores;
interrupgcbes; porta serial e dispositivos periféricos. Atividades em Laboratorio,
envolvendo programacao aplicada a automacao.

Bibliografia basica:

NICOLOSI, Denys E. C.; BRONZERI, Rodrigo B. Microcontrolador 8051 com
Linguagem C: pratico e didatico: familia AT89S58252 Artmel. S&o Paulo: Erica, 2008.
OLIVEIRA, Ulysses de. Programando em C: fundamentos. Rio de Janeiro: Ciéncia
Moderna, 2008. v. 1. ]
PEREIRA, Fabio. Microcontroladores PIC: programagdo em C. Sao Paulo: Erica,
2005.

Bibliografia complementar: ]

SOUZA, David José de. Desbravando o PIC. Sao Paulo: Erica, 2004.

ZANCO, Wagner da Silva. Microcontroladores PIC:técnicas de software e hardware
para projetos de circuitos eletrénicos. Sao Paulo: Erica, 2006.



QUINTO SEMESTRE

DISTRIBUIGAO DA CARGA DIDATICA
Aulas Total
ATIVIDADE Semanai AUS
S Teoria Pratica n Total
EEA-207 | Automagao llI 2 40
EEA-204 | Controladores programaveis | 4 80
EMR-001 | Robética industrial 4 80
EEE-203 | Maquinas Elétricas Il 4 80
EPA-003 | Organizacdo Industrial 4 80
TTG-002 | Projeto de trabalho de graduacgao | 2 40
EEI-102 Redes Industriais 4 80
Totais 24 Semestre > 480

* Automagcéo | a IV terdo ementa variavel nas unidades para adequagéo a arranjos produtivos locais ou para desenvolvimento de projetos. Essas
aulas serdo sempre atribuidas, temporariamente, por expanséo da carga didatica de docentes ja concursados, ndo sendo alvo de concurso
publico especifico.

AUTOMAGADO Il - 40 aulas

Objetivos: Buscar atualizagées em assuntos emergentes de automacao industrial.
Ementa: Estudo de tépicos relacionados a area cujo conteudo programatico €
proposto pelo docente responsavel pela disciplina e aprovado pelo Colegiado de
Curso, levando-se em consideragcao as inovagdes tecnolégicas do momento e sua
relevancia para a complementacao da formagéao do aluno.

Bibliografia basica:

A ser estabelecida nos planos de ensino.

CONTROLADORES PROGRAMAVEIS Il - 80 aulas

Objetivos: Desenvolver projetos de automagéao industrial por meio de controladores
programaveis.

Ementa: Utilizacdo das entradas e saidas analégicas (sinais padronizados). Fungdes
avancadas (PID, PWM, contadores rapidos, aplicacbes de funcbes matematicas).
Nocoes sobre IHM (Interface Homem-Maquina). Criagdo de programas de controle
com supervisorio e interligagdo com CLP. Ligacdo em rede e parametrizagdo de
protocolos. Projeto de automacéo industrial.

Bibliografia basica:

GEORGINI, M. Automagéo aplicada: descrigdo e implementagéo de sistemas sequenciais com
PLCs. 9. ed. Erica , 2007. )

NATALE, F.. Automacao Industrial. 10. ed. Sdo Paulo: Erica, 2010.

SILVEIRA, P.R.; SANTOS, W. E.. Automagéo e controle discreto. 9. ed. S&o Paulo:
Erica, 2009.

Bibliografia complementar:

MORAES, C. C.; CASTRUCCI, P.. Engenharia de automacao industrial. 2. ed Sao
Paulo: LTC, 2007.

THOMAZINI, D., ALBUQUERQUE, P. U. B., Sensores Industriais — Fundamentos e
Aplicagdes, ,Erica, 2005.

ROBOTICA INDUSTRIAL- 80 aulas

Objetivos: Aplicar conhecimentos de robdtica e os robds nos projetos de automagéao
industrial.

Ementa: Definicdo e anatomia de manipulador mecénico (robd industrial). Descri¢cdo
dos modos de programacao. Introducdo a Cinematica e Dinamica de manipuladores
mecanicos. Sistemas de controle dos manipuladores mecanicos. Interligacdo dos
robds as redes industriais.



Bibliografia basica:

CRAIG, J. Introduction to robotics: mechanics and control. 3.ed. Addison-Wesley,
2004.

PAZOS, F. Automacéo de sistemas e robética. Sdo Paulo: Axcel, 2009.

ROMANO, V. P. Robética industrial. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2009.

Bibliografia complementar:

GEORGINI, M. Automagao aplicada: descricdo e implementagcdo de sistemas
sequenciais com PLCs. 9.ed. Erica, 2008. ]

NATALE, F. Automacao industrial. 7.ed. Sao Paulo: Erica, 2006.

MAQUINAS ELETRICAS Il - 80 aulas

Objetivos: Conhecer e aplicar os conceitos de circuitos elétricos e magnéticos a
motores e maquinas elétricas.

Ementa: Controle de velocidade de motores AC. Inversores de Frequéncia. Maquinas
de corrente continua, geradores e motores. Caracteristicas e métodos de partida e
controle de velocidade de motores CC. Controle de velocidade de motores CC.
Maquinas sincronas. Servomotores. Motores de passo. Drivers para motores.
Bibliografia basica:

DEL TORO, V. Fundamentos de maquinas elétricas. 1. ed. Sao Paulo: LTC, 1999.
FALCONE, A. G.; Eletromecanica; 1. ed. Sdo Paulo: Edgar Bllcher. 42 reimpressao,
2002. v.2.

FITZGERALD, K. U. Maquinas elétricas. 6 ed. Sdo Paulo: Artmed, 2006. 648p.
Bibliografia complementar:

FALCONE, A. G.; Eletromecénica; 1. ed. Sao Paulo: Edgar Bliicher. 42 reimpresséo,
2002. v.1.

KOSOW, I. L. Maquinas elétricas e transformadores. 15. ed. Sao Paulo: Globo, 2005.
669p.

ORGANIZACAO INDUSTRIAL - 80 aulas

Objetivos: Conhecer organizacado industrial quanto a gestdo da produgdo e
planejamento de plantas fabris.

Ementa: Nocgdes béasicas de organizacdo. Funcdo operacional nas empresas
industriais. Introdugao a administracao de produgéo. Processo de tomada de decisdes
em organizagdes industriais. Modelos de planejamento e controle da producéo.
Localizagao industrial e "lay-out". Papel dos aspectos sociais, éticos e ambientais.
Bibliografia basica: R

CORREA, H. L. e CORREA, C. A. Administragdo de producao e operagdes. Atlas,
2009.

PARANHOS Filho, Moacyr. Gestao da Produgéo Industrial. IBPEX, 2007.

SLACK, N; CHAMBERS, S; JOHNSTON, R. Administracdo da Produg¢ado. Sao Paulo:
Atlas, 2009.

Bibliografia complementar:

CORREA, H. L. e GIANESI, I. G. N. Just in time, MRP Il e OPT. Atlas, 1996.
MOREIRA, D.A. Administracdo de producao e operacdes. Cengage, 2008.

REDES INDUSTRIAIS - 80 aulas

Objetivos: Implantar uma rede industrial.

Ementa: Principios de comunicagéo digital: topologias, multiplexagdo e modulagéo,
comutagdo. Arquiteturas e padrées. O modelo de referéncia 1ISO/OSI. Padrdao IEEE
802. Arquitetura Internet: conceitos gerais, extensdes (IP multicast, IPv6, IP QoS).
Redes para comunicacao de alta velocidade e deterministicas: ATM, redes Opticas e
outras. Redes locais industriais: as redes na hierarquia fabril, caracteristicas
desejaveis, padronizagao de redes para aplicagbes industriais (Proway, MAP, TOP,
Fieldbus), aplicag6es industriais, implantacdo de redes industriais.

Bibliografia basica:



ALBUQUERQUE, P. U. B.; ALEXANDRIA, A. R. Redes industriais - aplicagcbes em
sistemas digitais de controle distribuido. Ensino profissional, 2009.

MACKAY, S et al. Practical Industrial Data Netrworks: Design, Installation,
Troubleshooting. Elsevier, 2003.

LUGLI, A. E. B.; SANTOS, M. M. D. Sistemas Fieldbus Para Automacao Industrial.
Erica, 2009.

Bibliografia complementar:

SOARES, L.F.G.; LEMOS, G.; COLCHER, S. Redes de computadores: das LANSs,
MANs e WANs as Redes ATM. Campus, 2000.

THOMPSON, L. M.; Industrial Data Communications, 4th Edition.ISA. 2007.

PROJETO DE TRABALHO DE GRADUAGCAO I - 40 aulas

Objetivos: Elaborar um trabalho ou projeto sintese dos conhecimentos adquiridos.
Ementa: Elaboragéo dos projetos de Trabalho de Graduacéo.

Bibliografia basica:

A ser estabelecida nos planos de ensino.



SEXTO SEMESTRE

DISTRIBUIGAO DA CARGA DIDATICA
Aulas Total
ATIVIDADE Semanai Auto
S Teoria Pratica n Total
EEA-208 | Automagéo IV 4 80
AGP-201 | Sistema de gestao integrado 4 80
EEI-103 Sistemas Supervisérios 4 80
EEE-200 | Instalagdes Elétricas Industriais 4 80
CEE-001 | Inovacdo e Empreendedorismo 2 40
EPI-002 Sistemas Flexiveis de Manufatura 4 80
TTG-102 | Projeto de trabalho de graduagao Il 2 40
Totais 24 Semestre > 480

* Automagéo | a IV terdo ementa variavel nas unidades para adequagao a arranjos produtivos locais ou para desenvolvimento de projetos. Essas
aulas serdo sempre atribuidas, temporariamente, por expanséo da carga didatica de docentes ja concursados, ndo sendo alvo de concurso
publico especifico.

AUTOMAGCAO IV - 80 aulas

Objetivos: Buscar atualizagbes em assuntos emergentes de automacao industrial.
Ementa: Estudo de tdpicos relacionados a area cujo conteudo programatico é
aprovado pelo Colegiado de Curso, levando-se em consideragdo as inovagdes
tecnologicas do momento e sua relevancia para a complementacdo da formagao do
aluno.

Bibliografia basica:

A ser estabelecida nos planos de ensino.

SISTEMAS SUPERVISORIOS - 80 aulas

Objetivos: Desenvolver sistemas SCADA (SupervisoryControlAnd Data Acquisition).
Ementa: Softwares Supervisérios SCADA: Introdugéo; Aplicativos; Tags; Drivers de
comunicacgao; Telas; Objetos de animacgéao; Scripts; Histéricos; Relatérios; Senhas;
Exemplos e desenvolvimento de um sistema IHM/SCADA.

Bibliografia basica:

BOYER, Stuart A. Scada: Supervisory Control and Data Acquisition. Instrument society
of automation - ISA, 2009.

Bibliografia complementar:

RODRIGUEZ PENIN, Aquilino. Sistemas Scada — Guia Practica. Marcombo, 2007.
TRAVIS, J.; KRING J. LabVIEW for Everyone: graphical programming made easy and
fun. Prentice Hall, 2006.

INSTALACOES ELETRICAS INDUSTRIAIS — 80 aulas

Objetivos: Compreender as necessidades das instalagdes elétricas industriais com
foco na conservagéo de energia.

Ementa: Equipamentos para manobra e protecdo de motores elétricos. Sistema de
distribuicdo de energia elétrica em industrias. Curto - circuito em Instalagdes.
Equipamentos para protecao de circuitos alimentadores e das instalagbes elétricas em
geral. Sistemas de aterramento. Fator de poténcia em instalagdes elétricas. Energia,
Meio Ambiente e Desenvolvimento Sustentavel: A conservagao de energia.
Bibliografia basica:

CREDER, H. Instalacdes elétricas. 15. ed. Rio de Janeiro, LTC, 2007.

KOSOW, IRVING I. Maquinas elétricas e transformadores. 15. ed. Sdo Paulo: Globo,
1996.



MAMEDE FILHO, J. Instalacdes elétricas industriais. 8. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2010.
Bibliografia complementar:

FALCONE, A. G. Eletromecénica. v. 1.Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2000.

FALCONE, A. G. Eletromecanica. v. 2.Sa0 Paulo: Edgard Blucher, 2002.

SISTEMA DE GESTAO INTEGRADO

Objetivos: Mostrar aos alunos, em linhas gerais, as condi¢des de trabalho no Brasil.
Discutir os principais riscos de acidentes e doengas do trabalho nos diversos setores
produtivos. Apresentar propostas de medidas de prevengado a esses agravos a saude
dos trabalhadores. Discutir os principais modelos de boas praticas de manufaturas
integrando ambiente, qualidade e seguranga no trabalho.

Ementa: Agentes agressivos fisicos nos locais de trabalho. Ruido, temperatura,
iluminagéo, vibragdes, radiagbes ionizantes e ndo ionizantes e altas pressdes. Agentes
agressivos quimicos nos locais de trabalho. Introducdo ao conceito de toxicologia.
Gases e vapores, poeiras. Seguranga no manuseio de maquinas e equipamentos. A
organizacgao do trabalho e sua influéncia sobre as condigées de trabalho. Conceito de
fadiga fisica e mental. Acidentes e doencas do trabalho. Equipamentos de protecéao
individual. Leis e normas regulamentadoras. Sistema de Gestao Integrado — ISO 9001,
ISO 14001, OSHAS 18001, SA 8000. Visao geral de sistemas de gestao e das normas
ISO 9001, ISO 14001, OSHAS 18001 e SA 8000. Processos, identificacdo e
priorizacdo dos riscos, melhorias, controles, objetivos e metas. Etapas para
implantagdo de um sistema de gestao integrado: planos de emergéncia, implantacéo
dos processos comuns a todas as normas, documentagao, vantagens, dificuldades,
deciséo.

Bibliografia basica:

ABNT — Associacao Brasileira de Normas Técnicas — normas NBR — Série ISO 9000.
ASSUMPCAOQO, Luiz Fernando Joly. Sistema de Gestdo Ambiental - Manual Prético
para Implementacéo de SGA e Certificacdo 1ISO 14001/2004. Jurua Editora , 2011.
FERNANDES, F. Meio Ambiente Geral e Meio do Trabalho. LTR, 2009.

GONGCALVES, E A. Manual de Segurancga e Saude no Trabalho. LTR. 2008.

SALIBA; PAGANO. Legislacdo de Seguranga Acidente do Trabalho e Saude do
Trabalhador. LTR. 2008.

SEIFFERT, Mari Elizabete Bernardini. 1SO 14001 - Sistemas de Gestdao Ambiental.
Atlas, 2011.

TAVARES, Jose da Cunha; RIBEIRO NETO, Joao Batista; HOFFMANN, Silvana
Carvalho. Sistemas de Gestdo Integrados: qualidade, meio ambiente,
responsabilidade social, seguranca e saude no trabalho. SENAC Sao Paulo, 2010.

INOVACAO E EMPREENDEDORISMO - 40 aulas

Objetivos: Compreender os impactos das inovacdes tecnoldgicas para a economia e
0S negocios.

Ementa: Fundamentos do Empreendedorismo e inovagdo. Conceitos de Inovagao
voltados a logistica. Empreendedorismo e o Desenvolvimento Econémico. O Individuo
Empreendedor. A Criagdo de Novas Empresas: Plano de Negécios e Formas de
Financiamento dos Empreendimentos. O Empreendedorismo Coletivo: importancia
para as Pequenas Empresas. O Empreendedorismo Corporativo ou
Intraempreendedorismo. O ambiente e a Acdo Empreendedora: influéncia dos
aspectos sociais e culturais e o Papel do Estado. Promovendo Empreendimentos
Inovadores. Conceitos de Inovacao voltados a logisticas. Utilizagdo de software para
desenvolvimento de plano de negécios.

Bibliografia basica:

BERNARDI, L. A. Manual de plano de negécios. Sao Paulo: Atlas, 2006.

DORNELAS, J. C. A. Empreendedorismo: transformando ideias em negdcios.
Campus, 2008.

REIS, D. R. Gestao da inovacao tecnoldgica. 2. ed. Barueri-SP: Manole, 2008.



Bibliografia complementar:

MOREIRA, A. D; QUEIROZ, A. C. S. Inovacao organizacional e tecnolégica. 1. ed.,
Séo Paulo: Thomson Learning, 2007.

SALIM, C. S.; RAMAL, A. C.; HOCHMN, N. Construindo plano de negdcios. 3 ed. Rio
de Janeiro: Campus, 2005.

SISTEMAS FLEXIVEIS DE MANUFATURA - 80 aulas

Objetivos: Compreender os fundamentos de manufatura automatizada.

Ementa: Fundamentos de manufatura automatizada. Movimentacao e armazenagem
automatizada de materiais. Tecnologia de grupo. Sistemas flexiveis de manufatura
(FMS). Manufatura integrada por computador (CIM). Controle de qualidade e inspecao
automatizada. Elementos e técnicas de apoio a automagdo e integracdo da
manufatura: CAD, CAM, CAE, CAPP, programagdao CNC, PCP, MRP, MRPII, ERP.
Planejamento do processo assistido por computador (CAPP). Fabrica automatizada do
futuro. Estudo de casos. Passos para implantacdo de sistemas produtivos de
manufatura integrada.

Bibliografia basica:

COSTA, L. S. S.; CAULLIRAUX, H. M. Manufatura integrada por computador. Sao
Paulo: Editora Campus, 1995.

GEORGINI, M. Automagdo aplicada: descricdo e implementacdo de sistemas
sequenciais com PLCs. 9.ed. Sao Paulo: Erica, 2008.

ROSARIQO, J. M. Principios de mecatronica. Sao Paulo: Prentice Hall, 2005.
Bibliografia complementar: ]

NATALE, F.. Automacao industrial. 10. ed. Sdo Paulo: Erica, 2010.

ROMANO, V. F. Robdtica Industrial: aplicagdo na industrial de manufatura e de
processos. Edgard-Blicher, 2009.

PROJETO DE TRABALHO DE GRADUAGCAO Il — 40 aulas

Objetivos: Dar continuidade ao trabalho ou projeto sintese dos conhecimentos
adquiridos.

Ementa: Desenvolvimento e apresentacao dos projetos de Trabalho de Graduagéo.
Bibliografia basica:

A ser estabelecida nos planos de ensino.

OUTROS COMPONENTES CURRICULARES

TES-004 Prética profissional: 240horas;
TTG-003 Trabalho de graduagéo I: 80 horas;
TTG-103 Trabalho de graduagéo |l: 80horas.

TRABALHO DE GRADUAQAO — CARGA HORARIA160 horas, além das 2400 horas
advindas das aulas.

Objetivos: Elaborar um trabalho de sintese criativa dos conhecimentos
proporcionados pelas disciplinas do curso.

Ementa: O estudante elaborara, sob a orientacdo, um Trabalho de Graduacgédo e o
apresentara perante uma banca examinadora.

Bibliografia basica:

POLITO, R. Superdicas para um Trabalho de Conclusdo de Curso Nota 10. Saraiva,
2008.

PRATICA PROFISSIONAL — CARGA HORARIA de 240 horas, além das 2400 horas
advindas das aulas.

Objetivos: Proporcionar ao estudante oportunidades de desenvolver suas habilidades
de implantagcédo de projets de automacao industrial. Complementar o processo ensino-




aprendizagem. Incentivar a busca do aprimoramento pessoal e profissional. Aproximar
os conhecimentos académicos das praticas de mercado com oportunidades para o
estudante de conhecer as organizagdes e saber como elas funcionam. Incentivar as
potencialidades individuais, proporcionando o surgimento de profissionais
empreendedores. Promover a integracao da Faculdade/Empresa/Comunidade e servir
como meio de reconhecimento das atividades de pesquisa e docéncia, possibilitando
ao estudante identificar-se com novas areas de atuagéo.

Obs.: Essas atividades tanto podem ser estagio externo quanto desenvolvimento
interno de projetos de interesse de empresas.

Bibliografia basica:

BIANCHI; ALVARENGA; BIANCHI. Manual de Orientagdo - Estagio Supervisionado.
Cengage, 2009.

OLIVO, S; LIMA, M C. Estagio Supervisionado e Trabalho de Conclusédo de Curso.
Thomson Pioneira, 2006.



