MECATRONICA INDUSTRIAL - Tarde/Noite

Mecatrdnica Industrial - 12 ao 42 periodo tarde / 52 e 62 periodo noite - 12 Semestre de 2025

DIA HORARIO 1° PERIODO PROF. SALA 2° PERIODO PROF. SALA 3° PERIODO PROF. SALA 4° PERIODO PROF. SALA DIA HORARIO 5° PERIODO PROF. SALA 6° PERIODO PROF. SALA
SISTEMAS ELETRO- TERMOMETRIA, N
13:00-13:50 | LAB: ETEC. DE PROG. ANGELO SALA1/LAB.6 ELETRONICOS APLICADOS| ~ ROGERIO | SALA 3/ LAB.ELETRO, CALORIMETRIA E CHRISTIAN SALA4/LAB. SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS 19:00-19:50 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT. ROBOTICA INDUSTRIAL JOSE BENEDITO | LAB:AUTOMAGAO
DE COMPUTADORES | f amvivitinin QUIMICA PROCESSOS (MITSUBISHI)
SISTEMAS ELETRO- TERMOMETRIA, N
13:50- 14:40 | EASETEC.DEPROS, ANGELO SALA1/LAB.6 | [ELETRONICOS APLICADOS| — ROGERIO  |SALA3/LABELETRO. CALORIMETRIA E CHRISTIAN SALA 41 LAB. SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS 19:50-20:40 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | “AB: AUTOMAGAO
g DE COMPUTADORES | f TERODINAMICA QUIMICA g PROCESSOS (MITSUBISHI)
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L | 14:50-15:40 e nen SANDRA. SALAL ELETRONICOS APLICADOS|  ROGERIO | SALA 3/ LAB.ELETRO. CALORIMETRIA E CHRISTIAN S ne: SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS L | 20:50-21:40 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL e oS ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | AR SUTBRACAS
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15:40 - 16:30 SANDRA SALA1 ELETRONICOS APLICADOS|  ROGERIO | SALA 3/LAB.ELETRO CALORIMETRIA E . g SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS 21:40-22:30 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO
% COMUNICAGAO - - CHRISTIAN SALA 4/ LAB. . % - LAB. CONT. - LAB. AUTOMAGAO
2 ACADEMICA f anvivirint QUIMICA 3 PROCESSOS (MITSUBISHI)
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D 160-17:30 METODOLOGIA DE PROJETOS | el IH1 A1 SALA4/LAB.6 @
17:30 - 18:20 METODOLOGIA DE PROJETOS | el IH1 A1 SALA4/LAB.6
SISTEMAS ELETRO-
13:00- 13:50 ELETRONICOS ROGERIO  |SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA3/LAB. FISICA ACIONAMENTOS HENRIQUE [ imeaat 19:00 - 19:50 PROJETOS DE TR LAB: AUTOMACAQ REDES INDUSTRIAIS | JOSE BENEDITO LAB. SHP
INDUSTRIAIS LAB. ELETRICA MECATRONICA | (MITSUBISHI)
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SISTEMAS ELETRO-
13:50 - 14:40 ELETRONICOS ROGERIO  |SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULOBARBIERI | SALA3/LAB. FiSICA | [ ELETRONICA DIGITAL SALA4/LAB. SHP A EnoS HENRIQUE  [aimeaat 10:50 - 20:40 e CHRISTIAN LAFM“‘T‘;LOB”‘“S’;?O REDES INDUSTRIAIS | JOSE BENEDITO LAB. SHP
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& 15:40 - 16:30 BeTRONIGoS ROGERIO  |SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULOBARBIERI | SALA3/LAB. FISICA | |  ELETRONICA DIGITAL SALA4/LAB. SHP RIS HENRIQUE SoNT. FROCES € 21:40 - 22:30 INGLESV Wirrsuaiot ARG, LAB. SHP
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16:40 - 17:30 iy SALA1 INGLES I SALA® ELETRONICA DIGITAL SALA 4/ LAB. SHP
. PRINCIPIOS DA .
17:30 - 18:20 iy SALA1 INGLES I SALA®
) : SALA4/LAB 0. 16 PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS DE CONTROLE £ LAB. CONT.
13:00- 1350 cALcutol SALA3 ELETRONICAINDUSTRIAL | ROGERIO prphio 1900-1050 | o PROCES08 OF o | PAULO EDUARDD it S E CONTROLEE e N
) ALGEBRA LINEAR : SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALAS/LAB 020 PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS DE CONTROLE £ LAB. CONT.
< | 00 |oeomETRIA ANALITICA SALAL cALeuton SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO ELETRICA MECANICOS ELIANDRO MATERIAIS o« | 10720 | rasricachomecAnica | PAULOERUARDO (MTSUBISH) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
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i} ’ ALGEBRA LINEAR E . SALA4/LAB. MATERIAIS E ENSAIOS . SALAS5/LAB w | ) PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS DE CONTROLE E LAB. CONT.
L | 1450-15140 | GeoMETRIA ANALITICA SALAL cALeuton SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO ELETRICA MECANICOS ELIANDRO MATERIAIS L | 20:80-2040 | pagpicacho mecAnica | PAULOEBUARDO (MTSUBISH) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
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2 2
(o4 (o4
y ALGEBRA LINEAR MATERIAIS E ENSAIOS . SALAS/LAB
16:40-17:30 1 GEOMETRIA ANALITICA SALAL MECANICOS ELIANDRO MATERIAIS
17:30 - 18:20
15:00-13:50 cALeuiol VAGNER saat sTATISTICA DESCRITIVA saLas RESISTENGIA DOS saas MICROPROCESSADOSE |  ROGERIO |  sALASILAB.G 15:00-19:50 | SISTEMAS HDRAULICOS € L. swp COMANDO NUMERICO P one
. MATERIA! MICROCONTROLADOS g . g PNEUMATICOS COMPUTADORIZADO e
1550-14:40 cALeutor VAGNER saat sTATISTICA DESCRITIVA saLas RESISTENGIA DOS saas MICROPROCESSADOSE |  ROGERIO |  sALASILAB.G 19502040 | SISTEMAS HDRAULICOS & L. swp COMANDO NUMERICO P one
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16:40 - 17:30 INGLES | SALA9 INOVAGAO E FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 6
- EMPREENDEDORISMO -
] i INOVAGAO E NAIN
17:30- 18:20 INGLES | SALA9 EMPREENDEDORISMO FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 6
15:00-13:50 | MECANICA CLASSICA saa/La pisica | | A8 ETec o eroo o [RNISIN . /Lo cLcrro | | msraLacoeseretmions | oseBeNEDITo | Gavsosisaniag. || PROSESosEquauionoe VSRS saas 19:00-19:50 conTRoLEE Wil | LABAUTOMAGRD | | sisTemasINTEGRADoS O [ERNSISON e, s
: - COMPUTADORES Il ‘ - Py (A MECATRONICA z 10019 SERVOMECANISMOS | (MITSUBISHI) MANUFATURA = g
LAB. AUTOMAGAO N
. < LAB. E TEC. DE PROG. DE PROCESSOS E QUALIDADE 7 FELIP 150 - 20: CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE
13:50-14:40 | MECANICA CLASSICA CERERI SALA 1/LAB. FISICA e R, LAB.6/LAB ELETRO. | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSEBENEDITO | (MITSUBISH) (A3 e LUIZ FELIPE SALAS 195502040 | o CONTROLEE WILLIAM irrsuaion S ITECRAD EDERSON LAB. SHP
M | 14:50-15:40 | MECANICA CLASSICA + JARBAS SALA 1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALADE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO | (MITSUBISIY /A INSTRUMENTAGAO LAB. SHP m | 20:50-21:40 CONTROLEE WILLIAM LAB. AUTOMAGAQ SISTEMAS INTEGRADOS DE EDERSON LAB. SHP
bt - o INDUSTRIAL ht 50 - 215 SERVOMECANISMOS | (MITSUBISHI) MANUFATURA g
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E . o GAO INSTRUMENTAGAO E i g CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE
ﬁ 15:40-16:30 [ MECANICA CLASSICA JARBAS SALA 1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (M\TSUB‘ITSR?':I():ALAB INDUSTRIAL LAB. SHP ﬁ 21:40 - 22:30 SERVOMECANISMOS | WILLIAM (MITSUBISH) MANUFATURA EDERSON LAB. SHP
2 2
16:40 - 17:30 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES 11l SALA4
17:30- 18:20 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES III SALA4
07:45-8:35
08:35-9:25
[o} PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
2 09:35-10:25 CCOMPUTADOR ERE LAB.6 SERVOMECANISMOS Il (MITSUBISHI)
o
< PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
@ | 025-1115 MPUTADOR EMANUEL LAB.6 SERVOMECANISMOS I (MITSUBISH)
PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
11:15-12:05 MPUTADOR EMARLER LaB.6 SERVOMECANISMOS 11 (MITSUBISHI)
12:05-12:55 | PROETOASSISTIOPOR | o A6 CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO

COMPUTADOR

SERVOMECANISMOS II

(MITSUBISHI)




