MECATRONICA INDUSTRIAL - Tarde/Noite

Mecatrdnica Industrial - 12 ao 42 periodo tarde / 52 e 62 periodo noite - 12 Semestre de 2025

DIA HORARIO 1° PERIODO PROF. SALA 2° PERIODO PROF. SALA 3° PERIODO PROF. SALA 4° PERIODO PROF. SALA DIA HORARIO 5° PERIODO PROF. SALA 6° PERIODO PROF. SALA
SISTEMAS ELETRO- TERMOMETRIA, .
13:00-13:50 | A% ETEC.DEPROS ANGELO SALA1/LAB.6 | [ELETRONICOS APLICADOS|  ROGERIO  |SALA3/LABELETRO. CALORIMETRIA E SALA 41 LAB SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS 19:00-19:50 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT. ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | “AB: AUTOMAGAO
DE COMPUTADORES | f amvivitinin QUIMICA PROCESSOS (MITSUBISHI)
SISTEMAS ELETRO- TERMOMETRIA, .
1350-14:40 | %5 R DEPROS: ANGELO SALA1/LAB.6 | [ELETRONICOS APLICADOS| — ROGERIO  |SALA3/LABELETRO. CALORIMETRIA E SALA 41 LAB SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS 19:50-20:40 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT. ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | A% AJTOMAAC
g I TERMODINAMICA QUIMICA g PROCESSOS I )
fm} R SISTEMAS ELETRO- TERMOMETRIA, w .
L | 14:50-15:40 e nen SANDRA SALA1 ELETRONICOS APLICADOS|  ROGERIO | SALA 3/LAB.ELETRO CALORIMETRIA E SALA 41 LAB SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS L | 20:50-21:40 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | AR AUTOMAGAO
& IcA f TERMODINAMICA QUIMICA b PROCESSOS (MITSUBISHI)
a [a)
= N SISTEMAS ELETRO- ) TERMOMETRIA, i S i i .
S | 1540-16:30 COMUNICAGRO SANDRA SALA1 ELETRONICOS APLICADOS|  ROGERIO | SALA 3/LAB.ELETRO CALORIMETRIA E SALA 41 LAB SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS S | 21:40-22:30 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | “AB: AUTOMAGAO
ACADEMICA f TERODINAM QUIMICA PROCESSOS (MITSUBISHI)
o IcA o
) )
16:40 - 17:30 METODOLOGIA DE PROJETOS SALA4/LAB. 6
17:30 - 18:20 METODOLOGIA DE PROJETOS SALA4/LAB. 6
SISTEMAS ELETRO-
§ S . y ACIONAMENTOS LAB. CONT. PROCESSOS / y § PROJETOS DE LAB. AUTOMACAO .
13:00 - 13:50 BETRONIGoS ROGERIO  |SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA3/LAB. FISICA RIS HENRIQUE SonT. FROCES 19:00 - 19:50 NS irrsuaist REDES INDUSTRIAIS | JOSE BENEDITO LAB. SHP
SISTEMAS ELETRO-
13:50 - 14:40 ELETRONICOS, ROGERIO  |SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA3/LAB. FISICA ELETRONICA DIGITAL SALA 4/ LAB. SHP s EVGSU -° CONT PROCESSOS/ 19:50 - 20:40 NS LAFM‘AT%LOB““;’:‘%AO REDES INDUSTRIAIS | JOSE BENEDITO LAB. SHP
PLICADOS |
< A <
o - o
= § SISTEMAS ELETRO- . » - ACIONAMENTOS LAB. CONT. PROCESSOS / = y ) N LAB. AUTOMACAO PROJETO APLICADO DE
w 14:50 - 15:40 ELETRONICOS ROGERIO SALA 1/LAB ELETRO. ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA 3/LAB. FISICA ELETRONICA DIGITAL SALA 4/LAB. SHP HENRIQUE w 20:50 - 21:40 INGLES V' LILIANE LAB. SHP
[ APLICADOS | INDUSTRIAIS LAB. ELETRICA i (MITSUBISHI) MECATRONICA
< <
O 3 SISTEMAS ELETRO- . y . ACIONAMENTOS Lag. con. processos/ | | O . » . LAB. AUTOMAGAO PROJETO APLICADO DE
& 15:40 - 16:30 BeTRONIGoS ROGERIO  |SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA3/LAB. FISICA ELETRONICA DIGITAL SALA 4/ LAB. SHP RIS HENRIQUE SoNT. FROCES € 21:40 - 22:30 INGLESV LILIANE Wirrsuaiot ARG, LAB. SHP
= =
g PRINCIPIOS DA . .
16:40 - 17:30 iy SALA1 INGLES I SALA® ELETRONICA DIGITAL SALA 4/ LAB. SHP
y PRINCIPIOS DA .
17:30 - 18:20 iy SALA1 INGLES I SALA®
§ . . SALA4/LAB y PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS DE CONTROLE E LAB. CONT.
13:00 - 13:50 cALcuLo SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO prp iy 19:00-29:50 | a0 Mo e AicA | PAULO EDUARDO oot e s
y ALGEBRA LINEAR E 5 . SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALA5/LAB. o PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS DE CONTROLE E LAB. CONT.
< | 00 |GeomeTRIA ANALITICA RAFAEL SALAL chreuon SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO ELETRICA MECANICOS ELIANDRO MATERIAIS o« | 10720 | rasricachomecAnica | PAULOERUARDO (MTSUBISH) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
o o
i} ’ ALGEBRA LINEAR E . . SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALA 5/ LAB. w | PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS DE CONTROLE E LAB. CONT.
L | 1480-15140 | GeomETRIA ANALITICA RAFAEL SALAL chreuon SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO ELETRICA MECANICOS ELIANDRO MATERIAIS L | 20:80-2040 | pagpicacho mecAnica | PAULOEBUARDO (MTSUBISH) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
< <
= =
% 0. ALGEBRA LINEAR E 5 . SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALA5/LAB. o 0. PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS DE CONTROLE E LAB. CONT.
< 15:40-16:30 | ALOEORALINEAR RAFAEL SALA1 cALcuLo SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO prp iy o ELIANDRO fpehiings < 2040-2230 | pppheR i e Aica | PAULO EDUARDO oot e o s
(o4 (o4
g ALGEBRA LINEAR E MATERIAIS E ENSAIOS . SALA5/LAB.
16:40-17:30 | GEOMETRIA ANALITICA RAFAEL SALAL MECANICOS ELIANDRO MATERIAIS
17:30 - 18:20
SISTEMAS
13:00 - 13:50 cALcuLO | VAGNER SALA1 ESTATISTICA DESCRITIVA SALAS RESISTENGIA DOS GILBERTO SALA4 MICROPROCESSADOS E ROGERIO SALA5/LAB. 6 19:00-19:50 | SISTEPASHERAULICOSE LAB. SHP COMANDO NUMERICO oNe
MICROCONTROLADOS
SISTEMAS
13:50 - 14:40 cALcuLO 1 VAGNER SALA1 ESTATISTICA DESCRITIVA SALAS RESISTENGIA DOS GILBERTO SALA4 MICROPROCESSADOS E ROGERIO SALA5/LAB. 6 19:50-20:40 | SISTEPAS HDRAULICOSE LAB. SHP COMANDO NUMERICO cNe
< MICROCONTROLADOS <
14 14
5 SISTEMAS o
o o INTRODUGAO AOS SALA3/LAB RESISTENCIA DOS . ) o o SISTEMAS HIDRAULICOS E COMANDO NUMERICO
I 14:50 - 15:40 cALcuLo | VAGNER SALA1 SISTEMAS DIMENSIONAIS ELIANDRO METROLOGIA MATERIAIS GILBERTO SALA4 MICROPROCESSADOS E ROGERIO SALAS5/LAB.6 I 20:50 - 21:40 PNEUMATICOS LAB. SHP COMPUTADORIZADO CNC
z MICROCONTROLADOS <
2 | 15001630 cALeuiol VAGNER saat WrRODUGROACS | gpro | SALAZILA RESISTENGIA DOS GiLeeRTO saas wicrorRoctesroose | mocero | saasiiass || 2 | 2ua0-cso |SSTEMASHDRAULCOSE Lae. sHp ComanDo NUMERICO one
5 N SISTEMAS DIMENSIONAIS METROLOGIA MATERIAI I MICROCONTROLADOS. 5 - PNEUMATICOS COMPUTADORIZADO
(o4 (o4
16:40 - 17:30 INGLES | SALA9 INOVAGAO E FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 6
g EMPREENDEDORISMO g
0. . INOVAGAO E .
17:30- 18:20 INGLES | SALA9 EMPREENDEDORISMO FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 6
15:00-13:50 | mechnicn cassica [RICIIEII sl 1/Lss. Fisica | | HAe ETeceproc. oc. (RSN | 16, /Lo eLETRO, | | msTaLAcoEs ELeTRIcAS | J0SE BENEDITO | (iTsusisiy/Lae. | | PROCESSosEQuaLbno: [EEReS saas 19:00-19:50 conTRoLEE William | “ABAUTOMAGRO | | SISTEMAS NTEGRADOSDE | gpyr Lae. sHp
: - COMPUTADORES Il - P A MECATRONICA 2 - SERVOMECANISMOS | (MITSUBISH) MANUFATURA -
13:50-14:40 | MECANICA CLASSICA * JARBAS SALA 1/LAB. FisiCa | | W8 ETEC. DEPROG. DE THALES LAB. 6/ LAB ELETRO. | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (mss:grsmﬁig PROCESSOSE QUALIDADE - IS SALAS 19:50 - 20:40 CONTROLEE WILLIAM LAB: AUTOMACAQ SISTEMAS INTEGRADOS DE EDITAL LAB. SHP
- COMPUTADORES i - SuBISHY | NA MECATRONICA UEz 50 - 20- SERVOMECANISMOS | (MITSUBISH) MANUFATURA -
% 14:50-15:40 | MECANICA CLASSICA *JARBAS SALA 1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALADE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (:AA\":SC;ITSOH“A/(I;.iS INSTRUMENTAGAO LAB. SHP g 20:50 - 21:40 CONTROLEE WILLIAM LAB: AUTOMACAQ SISTEMAS INTEGRADOS DE EDITAL LAB. SHP
e g A INDUSTRIAL e g g SERVOMECANISMOS | (MITSUBISHI) MANUFATURA g
& LAB. AUTOMAGA &
E . GAO INSTRUMENTAGAO E i g CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE
ﬁ 15:40-16:30 [ MECANICA CLASSICA JARBAS SALA 1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (M\Tsu;nrs;:gALAB INDUSTRIAL LAB. SHP ﬁ 21:40 - 22:30 SERVOMECANISMOS | WILLIAM (MITSUBISHI) FATURA EDITAL LAB. SHP
2] 0
16:40 - 17:30 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES 11l SALA4
17:30- 18:20 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES III SALA4
07:45-8:35
08:35-9:25
(o) PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
2 09:35-10:25 CCOMPUTADOR EIEL LAB.6 SERVOMECANISMOS Il (MITSUBISHI)
2 5
B PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
@ | lo2s-1115 NMPUTADOR EMANUEL LAB.6 SERVOMECANISMOS I (MITSUBISH)
PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
11:15-12:05 MPUTADOR EMARLES LAB. 6 SERVOMECANISMOS II (MITSUBISHI)
12:05-12:65 | PROJETOASSISTIDOPOR | Lynncr LAB.6 CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO

COMPUTADOR

SERVOMECANISMOS II

(MITSUBISHI)




