MECATRONICA INDUSTRIAL - Tarde/Noite

Mecatrdnica Industrial - 12 ao 42 periodo tarde / 52 e 62 periodo noite - 22 Semestre de 2024

DIA HORARIO 1° PERIODO PROF. SALA 2° PERIODO PROF. SALA 3° PERIODO PROF. SALA 4° PERIODO PROF. SALA DIA HORARIO 5° PERIODO PROF. SALA 6° PERIODO PROF. SALA
SISTEMAS ELETRO- TERMOMETRIA, .
13:00 - 13:50 ELETRONICOS APLICADOS|  ROGERIO | SALA 3/LAB.ELETRO CALORIMETRIA E SALA 41 LAB SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS 19:00-19:50 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT. ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | “AB: AUTOMAGAO
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I TERMODINAMICA
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13:50 - 14:40 ELETRONICOS APLICADOS| ROGERIO SALA 3/LAB.ELETRO, CALORIMETRIA E SALA 4/ LAB. QUIMICA SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS 19:50-20:40 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL ROBOTICA INDUSTRIAL JOSE BENEDITO G
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fm} R SISTEMAS ELETRO- TERMOMETRIA, w .
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S | 1540-16:30 COMUNICAGRO SANDRA SALAL ELETRONICOS APLICADOS|  ROGERIO | SALA 3/LAB.ELETRO CALORIMETRIA E SALA 41 LAB SISTEMAS MECANICOS GILBERTO SALAS S | 21:40-22:30 | AUTOMAGAO INDUSTRIAL LAB. CONT ROBOTICA INDUSTRIAL | JOSE BENEDITO | “AB: AUTOMAGAO
ACADEMICA QUIMICA PROCESSOS (MITSUBISHI)
o I TERMODINAMICA o
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g LAB. E TEC. DE PROG,
16:40-17:30 | 8 B e ANGELO SALA1/LAB.4 METODOLOGIA DE PROJETOS SALA4/LAB. 3
LAB. E TECNICAS DE
17:30 - 18:20 PROG. DE ANGELO SALA1/LAB.4 METODOLOGIA DE PROJETOS SALA4/LAB. 3
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SISTEMAS ELETRO-
§ S . y ACIONAMENTOS LAB. CONT. PROCESSOS / y § PROJETOS DE LAB. AUTOMACAO .
13:00 - 13:50 ELETROICOS ROGERIO  [SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA3/LAB. FiSICA oy HENRIQUE SonT FRoces 19:00 - 19:50 NS irrsuaist REDES INDUSTRIAIS | JOSE BENEDITO LAB. SHP
SISTEMAS ELETRO-
13:50 - 14:40 ELETRONICOS, ROGERIO  |SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA3/LAB. FISICA ELETRONICA DIGITAL SALA 4/ LAB. SHP ACIONAMENTOS EVGSU -° CONT PROCESSOS/ 19:50 - 20:40 ifsviiod LAB: AUTOMACAQ REDES INDUSTRIAIS | JOSE BENEDITO LAB. SHP
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& 15:40 - 16:30 ELETROICOS ROGERIO  [SALA1/LABELETRO.| | ELETROMAGNETISMO | PAULO BARBIERI | SALA3/LAB. FiSICA ELETRONICA DIGITAL SALA 4/ LAB. SHP oy HENRIQUE SoNT. FROCES € 21:40 - 22:30 INGLESV LILIANE Wirrsuaiot ARG, LAB. SHP
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g PRINCIPIOS DA .
16:40 -17:30 T TrONon SALAL ELETRONICA DIGITAL SALA 4/ LAB. SHP
y PRINCIPIOS DA
17:30 - 18:20 T TrONon SALAL
§ . . . SALA4/LAB y PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE :
13:00 - 13:50 INGLES| SALA9 cALcuLo SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO prp iy 19:00-1950 | o e CAnica | PAULO EDUARDO ey e ROGERIO LAB. SHP
| . 5 . SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALA5/LAB. o PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE .
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w § ALGEBRA LINEAR E 5 . SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALA5/LAB. w y PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE .
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RESISTENCIA DOS SisTEMAS SISTEMAS HIDRAULICOS E COMANDO NUMERICO
13:00 - 13:50 cALcuLol VAGNER SALA1 ESTATISTICA DESCRITIVA SALA3 GILBERTO SALA4 MICROPROCESSADOS E ROGERIO SALA5/LAB. 3 19:00 - 19:50 7’ LAB. SHP oNe
MATERIA PNEUMATICOS COMPUTADORIZADO
MICROCONTROLADOS
RESISTENCIA DOS SisTEMAS SISTEMAS HIDRAULICOS E COMANDO NUMERICO
13:50 - 14:40 CALcuLO| VAGNER SALA1 ESTATISTICA DESCRITIVA SALA3 GILBERTO SALA4 MICROPROCESSADOS E ROGERIO SALAS/LAB.3 19:50 - 20:40 A LAB. SHP CNC
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< MICROCONTROLADOS <
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I 14:50 - 15:40 cALcuLo | VAGNER SALA1 SISTEMAS DIMENSIONAIS ELIANDRO METROLOGIA MATERIAIS GILBERTO SALA4 MICROPROCESSADOS E ROGERIO SALAS5/LAB. 3 I 20:50 - 21:40 PNEUMATICOS LAB. SHP COMPUTADORIZADO CNC
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(o4 INOVAGAO E e
16:40 - 17:30 INGLES Il SALA9 EMPREENDEDORISMO FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 4
0. INOVAGAO E .
17:30- 18:20 INGLES Il SALA9 EMPREENDEDORISMO FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 4
15:00-13:50 | mechicn cuassica (RIS saia 1 /Ls, Fisica | | 4A2 ETEC. o proc. e (SIS satasiias s || memaiacoeserermions | sosemeneoimo | tnrsomeniian. | | PROSESsosEauaonoe RS saas 19:00-19:50 conmmaLe s RUNURN .- urovscko || sisraunsoecovmoee LA cONT
: - COMPUTADORES Il - P A MECATRONICA 2 - SERVOMECANISMOS | (MITSUBISHI) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
13:50-14:40 | MECANICA CLASSICA * JARBAS SALA 1/LAB. FisiCa | | W8 ETEC. DEPROG. DE THALES SALA3/LAB.3 INSTALACOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO &7%33;%’7&? PROCESSOSE QUALIDADE - IS SALAS 19:50 - 20:40 CONTROLEE WILLIAM LAB: AUTOMACAQ SISTEMAS DE CONTROLE LAB. CONT
- COMPUTADORES i - SuBISHY | NA MECATRONICA UEz 50 - 201 SERVOMECANISMOS | (MITSUBISHI) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
% 14:50-15:40 | MECANICA CLASSICA * JARBAS SALA1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO &7%33;%’7&? INSTRUMENTAGAO LAB. SHP % 20:50 - 21:40 CONTROLEE WILLIAM LAB: AUTOMACAQ SISTEMAS DE CONTROLE LAB. CONT.
w - ISy INDUSTRIAL o 50 - 21 SERVOMECANISMOS | (MITSUBISHI) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
g wm aurouncio | [ reuenracho g JE—— [P | ——— Lhe. conr
ﬁ 15:40-16:30 [ MECANICA CLASSICA * JARBAS SALA 1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (M\Tsu;nrs;:gALAB INDUSTRIAL LAB. SHP ﬁ 21:40 - 22:30 SERVOMECANISMOS | WILLIAM (MITSUBISHI) 'SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
2] 0
16:40 - 17:30 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES 11l SALA9
17:30- 18:20 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES III SALA9
07:45-8:35
08:35-9:25
(o) PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
a 09:35-10:25 CCOMPUTADOR EIEL LAB.3 SERVOMECANISMOS Il (MITSUBISHI)
3
< PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
@ | 025-1115 MPUTADOR EMANUEL LAB.3 SERVOMECANISMOS I (MITSUBISH)
PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
11:15-12:05 MPUTADOR EMARLES LAB.3 SERVOMECANISMOS II (MITSUBISHI)
12:05-12:65 | PROJETOASSISTIDOPOR | Lynncr LAB.3 CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO

COMPUTADOR

SERVOMECANISMOS II

(MITSUBISHI)




