MECATRONICA INDUSTRIAL - Tarde/Noite

Mecatrdnica Industrial - 12 ao 42 periodo tarde / 52 e 62 periodo noite - 12 Semestre de 2024
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= =
y PRINCIPIOS DA
16:40 - 17:30 MECATRONICA SALA1 ELETRONICA DIGITAL SALA 4/LAB. SHP
. PRINCIPIOS DA
17:30 - 18:20 iy SALA1
) ALGEBRA LINEAR : SALA4/LAB 0. 16 PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE .
13:00- 1350 | ALGEERALINEARE sALAL cALcutol SALA3 ELETRONICAINDUSTRIAL | ROGERIO prphio 1900-1050 | o PROCES08 OF o | PAULO EDUARDD it S INTECRAD ROGERIO LAB. SHP
) ALGEBRA LINEAR : SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALAS/LAB 020 PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE .
< | T | GioiE A Ao SALA1 cALcuLo SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO prp iy e ELIANDRO fpehiings < | %0720 | croncachowechnica | PAULOERUARDO oot R ROGERIO LAB. SHP
4 4
w ! ALGEBRA LINEAR : SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALAS/LAB w a1 PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE .
| wes0-1sa0 | i oe i e ica SALA1 cALcuLo SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO prp iy e ELIANDRO fpehiings | 2os0-2ma0 | 00 anica | PAULO EDUARDO oot s ROGERIO LAB. SHP
= =
n: 0. ALGEBRA LINEAR : SALA4/LAB MATERIAIS E ENSAIOS . SALAS/LAB o . PROCESSOS DE LAB. AUTOMAGAO SISTEMAS INTEGRADOS DE .
T | asa0-am30 | Lo A SALA1 cALcuLo SALAS ELETRONICA INDUSTRIAL ROGERIO prp iy o ELIANDRO fpehiings L | amao-zzm0 | e cANcA | PAULOEDUARDO oot s ROGERIO LAB. SHP
= 2
(o4 (o4
g MATERIAIS E ENSAIOS . SALAS/LAB
16:40-17:30 MECANICOS ELIANDRO MATERIAIS
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16:40 - 17:30 INGLES Il SALA9 EMPREENDEDORISMO FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 3
] INOVAGAO E NAIN
17:30- 18:20 INGLES Il SALA9 EMPREENDEDORISMO FLAVIO SALA4 INGLES IV JANAINA LAB. 3
15:00-13:50 | MECANICA CLASSICA SALAL/LAB. Fisica | | A8 ETeC.oE Proc. o RIS satasiias s || memaiacoeserermions | sosemeneoimo | tnrsomeniian. | | PROSESsosEauaonoe RS saas 19:00-19:50 conTRoLEE WILLAM| | LAS.AUTOMAGAG | | SISTEMAS DE CoNTROLE E LAB, CONT.
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13:50-14:40 | MECANICA CLASSICA ECEPIN saia 1/Las. Fisica | | M4 E TEC. DE PROG. DE SALA3/LAB.3 INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (b‘\'?sﬁgfs?ﬂﬁi? PROCESSOS E QUALIDADE . TRl SALAS 19:50 - 20:40 CONTROLEE WILLIAM LAB: AUTOMACAQ SISTEMAS DE CONTROLE LAB. CONT
- COMPUTADORES i - SuBISHY | NA MECATRONICA Uz 50 - 201 SERVOMECANISMOS | (MITSUBISHI) SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
% 14:50-15:40 | MECANICA CLASSICA LTI SALA 1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALADE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (b‘\'?sﬁgfs?ﬂﬁi? INSTRUMENTAGAO LAB. SHP % 20:50 - 21:40 CONTROLEE WILLIAM LAB: AUTOMACAQ SISTEMAS DE CONTROLE LAB. CONT.
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ﬁ 15:40-16:30 [ MECANICA CLASSICA JARBAS SALA 1/LAB. FISICA DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO | | INSTALAGOES ELETRICAS | JOSE BENEDITO (M\TSUB‘ITSR?':I():ALAB INDUSTRIAL LAB. SHP ﬁ 21:40 - 22:30 SERVOMECANISMOS | WILLIAM (MITSUBISHI) 'SUPERVISAO INDUSTRIAL PROCESSOS
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16:40 - 17:30 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES 11l SALA4
17:30- 18:20 DESENHO TECNICO EMANUEL SALA DE DESENHO INGLES III SALA4
07:45-8:35
08:35-9:25
[o} PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
a 09:35-10:25 CCOMPUTADOR ERE LAB.3 SERVOMECANISMOS Il (MITSUBISHI)
3
< PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
@ | 025-1115 MPUTADOR EMANUEL LAB.3 SERVOMECANISMOS I (MITSUBISH)
PROJETO ASSISTIDO POR CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO
11:15-12:05 MPUTADOR EMARLER LaB.3 SERVOMECANISMOS 11 (MITSUBISHI)
12:05-12:55 | PROETOASSISTIOPOR | o 8.3 CONTROLE E LAB. AUTOMAGAO

COMPUTADOR

SERVOMECANISMOS II

(MITSUBISHI)




